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Wersje

Wersja Komentarze Zmienione rozdziaty

00 Pierwsze wydanie Wszystkie

01 Dodano sekcje KiwiCross UWB KiwiCross UWB
Ogdlna rewizja formatu dokumentu. Zaloguj sie do systemu.

02 Aktualizacja sekcji Logowanie systemu i | Konfiguracja Wi-Fi: Dodawanie
konfiguracji Wi-Fi. nowej sieci.

03 Rewizja zmiany nomenklatury Wazystkie
produktu.
Ogdlna aktualizacia w celu zmiany

04 nazwy firmy. KiwiEye (Ustawienia — Funkcje
Aktualizacja funkcji specjalnych — specjalne — KiwiEye)
KiwiEye

Tab.1l — Zmiany w dokumencie

Cel i zakres zastosowania

Uzytkownicy

Instalator;

Operator pojazddw, w ktdrych jest zainstalowany;

Personel wykwalifikowany uprawniony do konserwacji urzadzenia.

Cel

Dostarczenie informacji niezbednych do:

> Prawidtowa instalacja urzadzenia;

> Whtasciwe uswiadomienie operatorow w zakresie problemow

zwigzanych z bezpieczenstwem;

> Korzystanie z urzadzenia w bezpiecznych warunkach.

Tab.2 — Cel i zakres zastosowania
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Legenda

A Ostrzezenie/uwaga — wazne informacje dotyczgce bezpieczeristwa
@ Ogdlne informacje i wskazdwki
@ ZAKAZ: Czynnosci lub dziatania NIE dozwolone.

Tab.3 — Legenda
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Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia

Obstuga urzadzenia musi by¢ powierzona odpowiednio przeszkolonemu i wykwalifikowanemu

personelowi.

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac i zrozumied niniejszg

instrukcje, aby uniknac¢ uszkodzenia produktu i zagrozenia dla wtasnego bezpieczenstwa.

Informacje techniczne zawarte w niniejszym dokumencie maja charakter wytacznie informacyjny i
nie stanowig zobowigzania umownego.
Kiwitron zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich zmian graficznych lub funkcjonalnych

w urzadzeniach i/lub oprogramowaniu bez uprzedniego powiadomienia.

System nalezy zainstalowad w taki sposdb, aby w zadnym wypadku nie utrudniat kierowcy

bezpiecznego prowadzenia pojazdu, zawsze $cisle przestrzegajac instrukcji zawartych w instrukgji
obstugi i konserwacji.

Urzadzenie KeyAdvanced lub KeyTouch nie moze zastapié urzadzen bezpieczeristwa pojazdu, w
ktérym jest zainstalowane.

Urzadzenie KeyAdvanced lub KeyTouch nalezy zainstalowad zgodnie z ogélnymi zasadami

bezpieczenstwa.

Zabrania sie instalowania urzadzenia KeyAdvanced lub KeyTouch w celu zahamowania lub zmiany

dziatania systemdw bezpieczenstwa juz zainstalowanych w pojezdzie.

Zabrania sie uzywania systemu do sterowania wytacznikami mocy, poniewaz ich otwarcie podczas

przeptywu pradu spowodowatoby powstanie tuku elektrycznego.

Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji zdalnej (chmura internetowa lub zdalne potaczenie za
posrednictwem komputera) nalezy powiadomié operatora pojazdu, aby zapobiec sytuacjom

niebezpiecznym.

Jedli urzadzenie jest zainstalowane w taki sposdéb, e moze wymagaé dynamicznego

aktywowania ograniczenia maksymalnej/minimalnej wydajnosci, nalezy przestrzeqaé zasad

bezpieczennstwa maszyny i operatoréw. W kazdym przypadku zabrania sie sterowania

catkowitym zatrzymaniem pojazdu, a jedynie zmniejszeniem jego predkosci. Wszelkie zmiany
parametréw pracy pojazdu nie mogg stwarzaé potencjalnych sytuacji zagrozenia. W kazdym

przypadku operacje podtaczania i kalibracji poza systemami dostarczonymi przez Kiwitron sg

wytgczng i catkowita odpowiedzialnoscig instalatora, w tym ewentualne analizy ryzyka, ktére
moga okazac sie konieczne.

O BPOOBPPBEDBE DB PP
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS
Nie nalezy uzywac urzadzenia w obecnosci gazéw lub opardéw tatwopalnych, w poblizu stacji paliw,
@ magazyndw paliw, zaktadéw chemicznych lub podczas operacji strzatowych. Nalezy unikaé

wszelkich atmosfer potencjalnie wybuchowych.

Wprowadzenie

Oprogramowanie Key jest gtéwnym narzedziem do inicjalizacji i konfiguracji nowego urzadzenia KeyAdvanced lub
KeyTouch.

Oprogramowanie Key zapewnia funkcje synchronizacji przy kazdym potaczeniu urzadzenia, co pozwala na
zachowanie kopii generowanych logéw na komputerze PC w celu analizy wszystkich danych w dowolny sposdéb.

Konfiguracja oprogramowania

Pobierz i zainstaluj oprogramowanie na komputer PC ze strony https://www.kiwitron.com/it/download/.

Po pobraniu pliku instalacyjnego (w formacie .exe) na komputer PC uruchom instalacje tego pliku
wykonywalnego, wykonujac wszystkie wymagane czynnosci.

Podczas uruchamiania moze pojawi¢ sie okienko z informacja o istnieniu nowszej wersji
oprogramowania kontrolnego oraz listg aktualizacji w stosunku do poprzedniej wers;ji.

r r
% Update available [P e ﬁ

' A new software version is available. Main changes are listed here below.
| It is always recommended tu run the latest software available version.

Current version: 314Y

‘ New version: 314Z
' Update

3.13Z > Al |
) Feat: Added firmware LTE compatibility

113.13Y->
Fix: Anticollision window problem solved
Fix: Acoustic signal on recorded warnings and alarms restored ‘

3.13X —>
Fix: Anticollision table visualisation problem solved
| Fix: Radar front red distance fixed

| Install now

A Zaleca sie zatem klikniecie przycisku ,Zainstaluj teraz” w oknie pop-up, aby przystapi¢ do instalagji
najnowszej wersji oprogramowania kontrolnego Key.

8 PL - Key - XF01380 - XFO01380D X0138_PRO001_04_PL
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Interfejs graficzny

Po uruchomieniu oprogramowania pojawia sie ekran gtéwny, na ktérym wyswietlane sg najwazniejsze
informacje oraz polecenia umozliwiajgce dostep do réznych funkdji.

l!] Key Software version: 4.12D — L X
4

File _Edit _Connection __Help

Company
Nome
Indirizzo
Citta

Vehicle

Marca
Modello
Num. serie

Name

Key 221239487

GPRS -IlDH Qf; H KeyDN
il—

Device status

External battery 0 % Registers
External voltage 0V
3 Currentdraw 0 A Users 5
Tilt -48° :
Log profile OFF, no pow. Settings
Active User Diagnostic
6 9 Device Key X7 13MHz+TOUCH - v03140 - 221239487 connecte..... I ".:3' Ping: 21 ms 4

Rys. 1 — Ekran gtéwny
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS
1. W gérnej potowie ekranu wyswietlane sa:
e zdjecie podtaczonego urzadzenia;

e szereg informacji dotyczacych firmy bedacej wtascicielem urzadzenia oraz pojazdu, w ktérym
zamontowano urzadzenie Key.

2. W drodkowej czesci znajdujg sie ikony przedstawiajgce stan poszczegdlnych urzadzen peryferyjnych:

Stato Tipo di Presenza Potenza  Segnale Presenza  Qpecnosé Allarmi
batteria connessione schedaSIM  segnale GPS P scheda SD KeyDN
X o~ 3
= Ml fes
\ 4 SIM n
ALARM!

Rys. 2 - Stan urzadzen peryferyjnych

e Stan baterii: obecna, nieobecna, tadowana.

e Rodzaj potaczenia: Wi-Fi, GPRS lub GSM (w zalezno$ci od stanu inicjalizacji linii telefonicznej podczas
wtgczania systemu).

e Obecnosé karty SIM/rodzaj sygnatu (GPRS).

e Sita sygnatu sieci telefonicznej.

e Sygnat GPS: aktywny/nieaktywny (jesli nieaktywny, na ikonie pojawia sie znak X).
e Karta SD: obecna/nieobecna.

e Urzadzenie KeyDN: obecne/nieobecne.

e Alarmy: obecne/nieocbecne.

Po najechaniu kursorem myszy na jedna z tych ikon i zatrzymaniu go na chwile wyswietli sie powiadomienie
wyjasniajgce znaczenie obrazka:

0 Info

Battery charging...

==forrs ]

Klikajgc pojedynczo na kazdg ikone, mozna przej$¢ do odpowiedniej sekcji menu Diagnostyka (nie jest ona
dostepna we wszystkich przypadkach).

Dwukrotne klikniecie spowoduje wyswietlenie sekcji menu Ustawienia odnoszacej sie do kliknietej ikony.

3. Pod rzedem ikon wyswietlane sg najwazniejsze dane w czasie rzeczywistym, takie jak na przyktad
poziom natadowania baterii, napiecie i stan urzadzenia.

4. Dwa paski na gérze i na dole zapewniajg odpowiednio natychmiastowy dostep do najczesciej
uzywanych polecen oraz informacji o stanie oprogramowania; na przyktad, jesli trwa jakakolwiek
operacja, wyswietlane sg tutaj informacje o jej postepie.

PL - Key - XF01380 - XFO01380D X0138_PRO001_04_PL
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na rézne komunikaty o stanie, ktére s3 okresowo
aktualizowane.

5. W prawym dolnym rogu znajduja sie rézne przyciski umozliwiajgce dostep do nastepujacych funkgji:

e Rejestry

e Uzytkownik

e Ustawienia

e Diagnostyka

5.1. W prawym gérnym rogu dostepna jest funkcja wyszukiwania:
Search...

Net/Connection
System
KeyDN
Signals
Registers
Special functions
Advanced
Import / Export

Registers
Users

Settings

Rys. 3 — Funkcja wyszukiwania

6. W ostatnim wierszu u dotu wyswietlany jest stan i nazwa podtgczonego lub niepodtgczonego urzadzenia.

Jezyk

Jezyk interfejsu graficznego mozna zmienié¢ za pomocg menu rozwijanego ,Edit” — ,Jezyk™:

(M) Key Software version: 4.12D

File Connection  Help

Measuring system  * English

Echo log ' Francais

Cmds sync >

Citta

Rys. 4 — Menu Edytuj—Jezyk

X0138_PRO001_04_PL PL - Key - XFO1380 - XFO01380D
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Podtgczenie urzadzenia

Zainstaluj i uruchom program Key.

W dolnej czedci ekranu gtéwnego wyswietla sie informacja, ze zadne urzadzenie nie jest podtaczone, a tryb
pracy jest offline, dlatego nalezy podtgczyé oprogramowanie sterujgce do urzadzenia Key.

(M) Key Software version: 4.12D
File Edit Connection Help

Company
Vehicle
Name
Use offline mode
Remote connection

Rys. 5 — Strona gtéwna Key

Mozliwe jest potaczenie:

Registers
Users
Settings

Diagnostic

Przez USB—w potaczeniu lokalnym za pomoca kabla USB-A do USB Mini-B
Przez Wi-Fi—w potaczeniu lokalnym (urzgdzenie i uzywany komputer muszg by¢ podtgczone do tej

samej sieci fizycznej).
e Przez CAN BUS—za pomoca interfejsu PEAK.

12
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Potaczenie przez USB

Podtacz urzadzenie do komputera za pomoca kabla USB-A - USB Mini-B:

Rys. 6 - USB-A - USB Mini B

Po kilku sekundach potaczenie zostanie nawigzane.

Alternatywnie mozna uruchomié potgczenie recznie, klikajgc ,Potaczenie” — ,Potacz” na pasku menu u gory:

) Key Software version: 4.12D

File  Edit Help

Use offline mode
Remote connection

Connect

Disconnect
_ Cloud login

Cloud logout
¥ Connect on CAN BUS

X0138_PRO001_04_PL PL - Key - XFO1380 - XFO01380D 13
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Potgczenie przez Wi-Fi — wyszukiwanie urzadzenia i potgczenie

A Komputer musi by¢ podtgczony do tej samej sieci co urzadzenie Key

Przejdz do sekgji potgczenia zdalnego za pomocg menu rozwijanego lub przycisku ,Potgczenie zdalne™

(W) Key Software version: 4.12D

File  Edit Help

Use offline mode

Remote connection

1

¥ Connect lub
Disconnect
//_::‘ Cloud login
_H_' 4 Cloud logout {

¥ Connect on CAN BUS

() Key Software version: 4.12D
File Edit Connection Help

Company

Vehicle

Name

Registers

Use offiine mode

Users

- Remote connection Settings

Diagnostic

Kliknij przycisk ,Skanuj sie¢”, aby rozpoczad¢ wyszukiwanie urzadzen podtgczonych do sieci lokalnej

| | IP Address

| ‘ Phone Number Scan net

l Connect

Remote connection @

| Status Asset P Phone Last seen

14 PL - Key - XF01380 - XFO01380D
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SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Po zlokalizowaniu urzadzenia, z ktérym chcesz sie potaczyd, wystarczy dwukrotnie klikngé pole adresu IP, aby
oprogramowanie nawigzato potaczenie:

Remote connection @

[ | paddes Connect
[ ] PhoneNumber Scan net cal ]

Status Asset P Phone Last seen

>

undefined WrPp-EZx 182 16

undefined WxYz-Abn 12216

Settings Load from Web

Alternatywnie, jesli znasz juz adres IP urzadzenia, mozesz wprowadzi¢ go recznie (1) i klikngé przycisk

~Potacz” (2).
1
1 ( ) (2) Remote connection @
| ‘ IP Address Connect
| ‘ Phone Number Scan net Call | V| | ‘

Status Asset P Phone Last seen

Nawigzanie potgczenia moze potrwac kilka sekund; po nawigzaniu potgczenia w pasku stanu pojawi sie
komunikat i bedzie mozna normalnie korzystac z urzadzenia.

Urzadzenie moze by¢ zajete komunikacjg z ustugg w chmurze, w takim przypadku nie
mozna potaczyd sie za pomocy oprogramowania.

f Jedli potgczenie nie powiedzie sie, sprébuj ponownie po kilku minutach.

X0138_PRO001_04_PL PL - Key - XFO01380 - XF01380D 15
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Potgczenie przez magistrale CAN

Potaczenie przez magistrale CAN odbywa sie za pomocg adaptera USB->CAN Peak®

1. Podtacz interfejs Peak® CAN bus do komputera za pomoca kabla USB.
2. Podtacz interfejs CAN do sieci CAN bus urzadzenia Key
3. Kliknij przycisk ,Potacz z magistralag CAN".

Jesli uzywany interfejs obstuguje wiecej kanatdw magistrali CAN lub jesli podtgczonych
/ a \ jest jednoczesnie wiecej interfejsdw, pojawi sie pytanie, z ktérym kanatem sie potaczyd.

Rozpocznie sie wyszukiwanie podtgczonych weztdw (w tej samej sieci moze znajdowad sie kilka urzadzen) i
jesli zostanie wykrytych kilka urzadzen, pojawi sie pytanie, z ktérym weztem sie potgczyé.

A Jesli w sieci znajduje sie tylko jeden wezet, oprogramowanie potaczy sie automatycznie.

Jedli potgczenie zostanie nawigzane pomyslnie, w dolnej czesci gtdwnego okna pojawi sie informacja o
podtgczonym wezle.

16 PL - Key - XF01380 - XFO01380D X0138_PRO001_04_PL
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Logowanie do systemu

Po nawigzaniu potgczenia oprogramowanie wyswietla stan systemu. Istniejg 4 mozliwe stany:

1. Stan WYLACZONY 2. Stan WYL, brak zasilania

3. Panel ON, obecnos¢ sygnatu klucza IP1 4. Logowanie uzytkownika

fi Przedstawione obrazy czterech standw logowania majg charakter wytgcznie pogladowy. Obrazy
te moga by¢ modyfikowane lub zastepowane przez uzytkownika wtasnymi obrazami.

X0138_PRO001_04_PL PL - Key - XFO1380 - XFO01380D 17
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Inicjalizacja oprogramowania

APN (Ustawienia ~ Sie¢/Potaczenie ~ APN)

APN to punkt dostepu karty SIM umieszczonej w urzadzeniu. Konieczne jest jego prawidtowe
skonfigurowanie, aby urzadzenie mogto komunikowac sie z serwerem zewnetrznym.

e Aby skonfigurowad APN, nalezy przej$¢ do odpowiedniej sekcji w menu ustawien.

e APN rézni sie w zaleznosci od operatora, wszystkie APN mozna tatwo znalez¢ w Internecie i sg one
udostepniane przez samych operatoréw.

e W zaleznosci od operatora urzadzenie moze samodzielnie zmieni¢ APN, jesli uzna go za
nieprawidtowy.

e Dostepne sg 3 APN do wyboru, a w razie potrzeby nalezy ustawic identyfikator uzytkownika i hasto
dla 3 APN. Zazwyczaj dane te s3g dostarczane przez operatora komdrkowego.

Kod PIN (Ustawienia ~ Sie¢/Potaczenie ~ Kod PIN)

Kod PIN karty SIM nalezy ustawid tylko przy pierwszym uruchomieniu, przejs¢ do odpowiedniej sekgji
oprogramowania na komputerze PC i wtgczy¢ wprowadzanie kodu PIN.

Konfiguracja ustugi w chmurze (Ustawienia -~ Sie¢/Potaczenie ~ Ustuga w
chmurze)

Aby urzadzenie mogto prawidtowo potaczyd sie z aplikacjg internetowa, nalezy ustawi¢ wymagane
parametry w sekgji ,Ustuga w chmurze”.

W tym miejscu nalezy wprowadzi¢ dane logowania i adres portalu internetowego serwera:

e Host: jest to pole odnoszace sie do adresu portalu internetowego. Moze to by¢ rdwniez adres IP.

e Hasto: to pole dotyczy hasta dostepu do sieci przez urzadzenie, musi sktadacd sie z 5 znakéw
alfanumerycznych.

e Kod: Wraz z polem ,Hasto” okreéla dostep do portalu internetowego i identyfikacje urzadzenia. Musi
sktadac sie z 5 znakdw alfanumerycznych.

Kod i hasto nalezy ustawi¢ zaréwno na urzadzeniu, jak i w portalu internetowym, aby umozliwic¢
ich prawidtowe powigzanie.

Kazde urzgdzenie jest jednoznacznie identyfikowane przez kod i hasto, pola te réznig sie bowiem
w zaleznosci od urzadzenia.

W przypadku zmiany parametru ,Host” konieczne bedzie wprowadzenie tej samej zmiany

> B> B

réwniez w sekgcji ,FTP” (Ustawienia — Sieé/Potgczenie — FTP).

18 PL - Key - XF01380 - XFO01380D X0138_PRO001_04_PL
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Po zakonczeniu konfiguracji i po kilku minutach od aktywacji systemu (z wtgczong i skonfigurowang
funkcja Cloud) nalezy sprawdzi¢ na portalu internetowym, czy wtasnie skonfigurowane urzadzenie

przestato dane, jak pokazano na ponizszym schemacie.

o Forklift Serial number 1906 9.8 68 Qe s
O Forklift serial number 1541 5.4 0 Qoo s
0] Forklift Serial number 363 1.8 0 Q ¢ ¢ ¢

Rys. 7 — Przesytanie danych z urzadzenia do chmury
Wi-Fi
Modut Wi-Fi umozliwia Key potaczenie sie z siecig firmowa, o ile spetnia ona nastepujgce wymagania:

e 2,4 GHzIEEE 802.11b/g
e Brak uwierzytelniania

e WEP-128

o WPA-PSK (TKIP)

o WPA2-PSK (AES)

Aby potgczenie Wi-Fi mogto dziataé, nalezy je poprawnie skonfigurowad za pomocg oprogramowania.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji ,Konfiguracja sieci Wi-Fi”.

Ustawianie godziny (Ustawienia = Zaawansowane = Zegar (RTC))

Podczas instalacji urzadzenia nalezy sprawdzié, czy jego czas jest prawidtowy. W tym celu nalezy przejsé
do ustawien ,RTC".
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Kalibracja akcelerometru (Ustawienia = Zaawansowane - Akcelerometr)

A Podczas kalibracji systemu nalezy wybraé, czy uzywad akcelerometru KeyUP, czy KeyDN.

Na ponizszych zdjeciach zaznaczono osie kierunkowe dla kazdego urzadzenia:

é Nalezy wybraé sposrdéd dwdch akcelerometréw ten, ktéry zostat mocniej przymocowany do
ramy maszyny i umieszczony w pozycji prostopadtej do kierunku przedniego i grawitacji.

20
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Ustawienie akcelerometru
1. Klucz ON

2. Wybierz przycisk ,Ustawienia”

3. Wybierz ,Zaawansowane”

Registers
Users
Settings

Diagnostic

Search..

Net/Connection
System

KeyDN

Signals
Reqisters
Special functions
Advanced

Import / Export

4. Otworzy sie nastepujacy ekran, wybierz ,Akcelerometr”:

Search...

Net/Connection
System

KeyDN

Signals
Registers
Special functions

v Advanced

sSD
Gain
Maore
Payload
Clock (RTC)
Accelerometer
Firmware update
Location
Beacon

Import / Export

5. Aby ustawid osie grawitacji i kierunku, nalezy klikngé poszczegdlne menu rozwijane.

K+

Grawvity direction

Z-

Front direction

X0138_PRO001_04_PL
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6. Woybierz kierunek grawitacji

| ™| Gravity direction
2+
Z- Front direction
Y+
Y_
X- ing
7. Woybierz kierunek przedni
|V Direzione anteriore

T+
-
K+

9. Z menu rozwijanego ,Zrddto akcelerometru” wybierz zrédto akcelerometru

8. Wybierz przycisk , Zapisz”.

10. Wybierz ,,0 akcelerometr”, aby wyzerowad ,nachylenie”.

KeyDN Accelerometer source

KeyDN
Key

11. Wybierz przycisk ,Zapisz”.

12. Jesli procedura zostata wykonana poprawnie, na ekranie ,Stan urzadzenia” nachylenie bedzie

wynosic¢ ,0".

Device status
External battery 0 %
External voltage 0V
Currentdraw 0 A
Tt 0°
Log profile OFF, no pow.
Active User

22
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Kalibracja wskaznika roztadowania baterii (Ustawienia = System - Dane
baterii)

Ta sekcja musi zostac skonfigurowana w celu zapewnienia prawidtowego przebiegu krzywej roztadowania
baterii i konfiguracji czujnika pradu (jesli jest obecny).
Ustawienia baterii

1. Klucz ON
2. Wybierz przycisk ,Ustawienia”.

Registers
Users
Settings

Diagnostic

3. Wybierz ,System”.

Search...

Net/Connection
System

KeyDN

Signals
Registers
Special functions
Advanced

Impaort / Export

4. Woybierz ,,Dane baterii”.

Search...
Net/Connection
~ System
Beep
Dummy system
Battery
Counters
10 config
» Data generation
Dala sending
Yehicle lock
Comparators
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5. Otworzy sie nastepujacy ekran:

1200 A

Sensor Type
Positive polarity ¥ | Sensor polarity

| Ballery swap limeoul (s)

: Battery swap level
21| Elementreset voltage (V)
I?,ﬁ'j—l V elemento diresel esteso(V)
. 1.9 . Mimimum element voltage (V)
2 Elements count
60 I Analyze Time (s)

30%

6. Woybierz przycisk , Typ czujnika”.

Element AV for opportunily charging

B

Sensor Type

Not Present
Custom

+600 A
+300 A

+ 1200 A

Sensor polarity

Ittery swap timeoul

7. Przeprowad? test absorpcji (na przyktad podnoszac widty).

Jesli warto$¢ ,Pobdr mocy” wyswietlana w ,Stanie urzadzenia” jest ujemna, nalezy zmienié

polaryzacje czujnika.

Wybierz opcje ,Polarnosé czujnika” i wybierz prawidtowa polaryzacje.

Positive polari

Negative polarity

Sensor polarity

8. Woybierz przycisk ,Zapisz”.

24
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9. Ustawid ,Liczba elementéw baterii”.

£ 1200 A Sensor Type

b}
Positive polarity ¥ | Sensor polarity

Ballery swap limeoul (s)

: Battery swap level

21 Element reset voltage (V)

I?,GS—I V elemento diresel esteso(V)

Mimimum element voltage (V)

24 Elements count

60 Analyze Time (s)

30% Element AV for opportunily charging
10. Wybierz przycisk , Zapisz”.
11. Ogdlnie:

e V Element resetowania: wartos¢, ktéra pozwala wskaznikowi roztadowania przywrdcié sie do
100%.

e V Element minimalny: minimalna wartos$¢ elementu baterii, uzywana do obliczenia wartosci
roztadowania baterii wraz z .V element resetowania”.

e N Elementy: Jest to catkowita liczba elementdéw baterii.

e DV Element biberonato: wartos$d ta pozwala wskaznikowi roztadowania czeéciowo sie
zresetowac.

e Czas analizy: warto$¢ okreélajaca czestotliwo$d, z jaka funkcja roztadowania analizuje biezace
dane. Druga czes$¢ dotyczy typu czujnika pradu. Dostepne sa 3 czujniki (1200, 600, 300 A),
mozna roéwniez wybrad czujnik niestandardowy.

12. Nalezy klikng¢ przycisk ,Offset pradu”, aby wyzerowad pozycje ,,pobdr mocy”.
g Cument offset

13. Wybierz przycisk , Zapisz”.

14. Jesli procedura zostata wykonana poprawnie, na ekranie ,Stan urzadzenia” pojawi sie wartos¢
poboru mocy réwna ,0".

Dewvice status
External battery 0 %
External voltage 0V
Currentdraw 0 A

Tilt 0
Log profile OFF, no pow.
Active User
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Sygnaty i alarmy

W sekcji ,Diagnostyka” — ,Alarmy” mozna ustawi¢ wszystkie sygnaty, ktére majg by¢ wyswietlane i
analizowane na wykresach w oprogramowaniu i w Internecie. Mozna réwniez zdefiniowad poziomy

ostrzegawcze i alarmowe dla poszczegdlnych czujnikow.

A

Diagnostyka systemu

W sekcji Diagnostyka mozna sprawdzi¢ stan catego systemu.

(@) Key Software version: 4.12D

File

Edit Connection Help

Company
Nome
Indlirizzo
Citta

. Vehicle

Marca

Modello
Num. serie

= oo & @

Device status

@ Device Key X7 13MHz+TOUCH -

External battery 0 %
External voltage 0V
Currentdraw 0 A
Tilt -48°
Log profile OFF, no pow.

Active User

Name
Key 221239487

Jesli sygnat nie jest ustawiony do wyswietlania, urzadzenie nie bedzie go analizowad, a zatem
informacje dotyczace tego sygnatu nie zostang zapisane.

X

Alarms @

Net
Device
Location
Alarms

Registers
Users

Settings

v03140 - 221239487 connected (USB)

>Sync err

0

Sensor Status

Value

Last alarm

D Last active alarms

D Stored allarm

o

(2 Ping: 17 ms
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Alarmy

Ta sekcja menu ,,Diagnostyka” umozliwia uzytkownikowi:
e sprawdzenie, ktdre sygnaty zostaty zapisane (jesli zaznaczono opcje ,Zapisz alarm” w sygnatach)
e usungd status trwatosci

Aby wyswietli¢ aktywne alarmy, nalezy klikng¢ ,Rejestry” -> , Alarmy”.

Registers - Registers

Registers Check ist function
Select day | Start [17/01/2023-1436 [0~ | End |17/01/2023-14:36 [~ ,
0 =
Uses Alarms Logs Charts View shock e
[ Junsetect an T =
V|7|2023 |UID USERNAME D Time o i Duration Alarm Waning
| v[vlJanuary | DateTime uD USERNAME  PROFILE SENSOR
[~]17, Tuesday | 2023001417 14:28:32 00000000 OFF, no pow.  Acceleration
[ 116, Monday 20230117 14:29:35 00000000 OFF, no paw. Acceleration
[ |12, Thursday
[ ]11, wednesday
[TJaoz22
Stowrouss (1) £
EIaIJOIaIE Code 21 Association 221239487 Synchronize

Rys. 8 — Zdarzenia
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Blokowanie sekcji hastem

Poczawszy od wersji oprogramowania 3.14A dostepna jest funkcja ,Zarzadzanie hastami”, ktéra pozwala
ograniczy¢ dostep do niektdrych funkcji za pomoca jednego lub kilku haset, ktére mozna ustawic.

Dostep do tej funkcji mozna uzyskac za pomoca paska menu u géry, klikajac ,,Plik” ,Menedzer haset”.

ﬁ Uwaga: Aby uzyskac¢ dostep do tej sekcji, nalezy wprowadzié¢ hasto; domyslne hasto jest
puste, wystarczy nacisng¢ ,OK”, gdy pojawi sie prosba o wprowadzenie hasta.

Domyslnie dostepny jest ,operator podstawowy” z wszystkimi aktywnymi funkcjami:

Password managemenl
Operatore base Operalor name
Password is emply
Change password Resel password

Allowed authonzations

Registers
[w] Usars

[w] Settings

[v] Diagnostic
Password manager
AT command send

Mew Save

Rys. 9 — Operator podstawowy

Jesli chcesz ograniczy¢ niektdre funkcje dla swojego klienta:
1. Nalezy utworzyé nowego operatora (przycisk ,Nowy”) i ustawié osobiste hasto
2. Zmieni¢ nazwe nowo utworzonego operatora (np. ,Serwis”) i upewnié sie, ze wszystkie pola s3

zaznaczone
3. Kliknij przycisk ,Zapisz”, dzieki czemu bedzie mozna uzyskal¢ dostep do wszystkich funkgji

oprogramowania, wprowadzajac hasto operatora ,Serwis”

28
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€ Password manage — O hd
Operatore base Password management
|Servica | Operalor name
Reseat password

Allowed authonzations
Reqgisters
[+] Users
[w] Settings
|7| Diagnastic
Password manager

AT command send
Dalata

New Save

Rys. 10 — Serwis

4. Woybierz z listy operatoréow ,Operator podstawowy” i usun zaznaczenia z funkgji, ktére chcesz zablokowac
dla uzytkownika koricowego
5. Po zakonczeniu zmian kliknij ,Zapisz”.

Za pomoca przycisku ,Resetuj hasto” mozna przywrdci¢ hasto operatora w przypadku
zapomnienia hasta.

Kazdy operator moze zmienié¢ swoje hasto za pomoca przycisku ,,Zmien hasto”.

© 0

Za pomocg przycisku ,Usun” mozna usung¢ wybranego operatora.
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Konﬁguracja sieci Wi-Fi (Ustawienia = Sie¢/Potaczenie = Wi-Fi)

Podtgczenie do urzadzenia

1.
2.

Podtacz urzadzenie Key do komputera za pomoca kabla USB-A - USB Mini-B.

Jedli nie masz jeszcze oprogramowania Key, zainstaluj je (mozna je pobraé ze strony
www.kiwitron.com w sekgcji ,download”).

Uruchom oprogramowanie Key i poczekaj chwile, az urzadzenie zostanie wykryte i nawigzane zostanie
automatyczne potaczenie.

Dodanie nowej sieci

Do urzadzenia mozna dodad jedng lub wiecej sieci Wi-Fi, z ktérymi bedzie sie ono automatycznie tgczyé:

1.

Naciénij przycisk Ustawienia, aby uzyskac dostep do funkcji konfiguracyjnych urzadzenia.

=
. W sekdji ,Sie¢/Potaczenia” wybierz ,Wi-Fi". Lub kliknij dwukrotnie ikone ,, = "
"*}“-\ Scan
. Kliknij przycisk ,, L——————1 ", aby rozpocza¢ wyszukiwanie dostepnych sieci Wi-Fi (operacja ta

moze potrwac kilka chwil).

. Wsrdd wykrytych i dostepnych sieci na gérnym ekranie znajdz interesujgca Cie siec i kliknij ja

Add network

dwukrotnie (lub po wybraniu zagdanego wiersza nacisnij przycisk ).
Whprowadz hasto i nacisénij przycisk ,Zapisz” w prawym dolnym rogu.
Sprawdz, czy sie¢ zostata dodana do tabeli ponize;j.

W razie potrzeby zmien ustawienia sieci, edytujac odpowiednie pola, a nastepnie nacisnij przycisk
»Zapisz” w prawym dolnym rogu.

Procedura zakonczyta sie powodzeniem, jesli ikona Wi-Fi na ekranie gtdwnym ma status ,potgczona”

> .|I||S'_'> ﬂ Key"”%

Rys. 11 — Potagczenie Wi-Fi nawigzane

Korzystanie z urzadzenia KiwiBat wymaga, aby:
1. na powigzanym urzadzeniu Key byta obecna wytacznie sie¢ Wi-Fi
wygenerowana przez KiwiBat (np. kb_123456789).
2. parametr ,Tryb wysytania” w sekcji Sie¢ — HTTP byt ustawiony na
.GPRS”, aby zapewni¢ dobrg jako$¢ potgczenia z portalem.
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Aktywacja profili i komparatorow (ustauienta - System -
Aktywacja profili / Komparatory)
W tej sekcji mozna skonfigurowad aktywacje i dezaktywacje profili dziatania.

Aby uzyskad do nich dostep, nalezy klikngé: Ustawienia — System— Aktywacja profili

Mozna skonfigurowad

e Profil Quadro ON

e Profil Working
e LifeTime User, ktéry okresla, kiedy uzytkownik przestaje korzystac z urzadzenia.

Typowa konfiguracja profili dziatania jest nastepujgca:

e profil Quadro ON jest aktywowany przez obecnosé wejscia IP1 (pozytywne wejscie 1)

e profil Working jest aktywowany przez obecnos$é waznego uzytkownika
Life time uzytkownika to po prostu odliczanie czasu do momentu odtagczenia uzytkownika od momentu

wytgczenia wejscia IP1.

Dashboard on activation

Al Comp1 Comp? Comp3d Pin1

I S I I 0 e O 0 [

1 On delay (s) 1 Off delay (s)

AT LEAST ONE condition must be true v Valore reale ( con segno )

Working profile activation

Al Comp1 Comp? Compd User

L [] o 0

1 On delay (s) | Off delay (s)

AT LEAST ONE condition must be true v Valore reale ( con segno ) v

s User life ime
55 Pl Pln2 Nin1 Nin2 Comp1 Comp2 Comp3

EE ~ e

|'IO | Delay (s) Valore reale ( con seqno) v

AT LEAST ONE condition must be true o

Rys. 12 - Profile
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W sekcji Ustawienia — System — Komparatory mozna rowniez skonfigurowac 3 komparatory odnoszace sie
do wartosci czujnikdw urzadzenia.

Przyktad ustawienia w branzy motoryzacyjnej: urzadzenie musi analizowad i aktywowac profil roboczy w
oparciu o predkosc.

Wynika z tego, ze:

e aktywacja profilu roboczego zostanie przeprowadzona za pomoca jednego z 3 komparatordw, ustawiajgc
go na wartos¢ progowa rowng 100 (warto$¢ odpowiadajgca 10 km/h, poniewaz wystepuje mnoznik 0,1).

e Profil roboczy podaza za komparatorem 2 i po tym, jak ten sygnalizuje, ze jest aktywny (predkosc
przekracza 10 km/h) przez ponad 10 sekund (mozliwoé¢ ustawienia), aktywowany jest profil roboczy.

e Po tym, jak komparator zasygnalizuje wykrycie predkosci ponizej 10 km/h (pojazd zatrzymany), urzagdzenie

pozostanie w stanie oczekiwania przez 20 sekund (mozliwos¢ ustawienia) przed wytaczeniem profilu.

Mozliwe jest rdwniez wybranie komparatora w celu aktywacgji licznika pomocniczego (Minuty AUX),
ktéry zwieksza sie tylko wtedy, gdy wybrany komparator spetnia swdj warunek aktywacji.

Search... Comparator 1
Net/Connectior
v System 10 POL+ ~ | Threshold (V)
Beep
Dummy syst |Externa| Battery volta ~ |
Battery
Counters O Use as comparator counter source
I/0 config.
Data genere | comparator 2
Data sendin
Vehicle lock
10 POL+ ~ | Threshold
Comparator \—“—‘ reshold (g)
Profile activ || Acceleration 3(X,Y.Z v |
User Profiles
KeyDN
Signals i O Use as comparator counter source
Registers
Special functio| | Comparator 3 Counter
Advanced
Import / Export|| {10 POL+ ~ | Threshold (A Activation delay
Current v Deactivation delay
(®) Use as comparator counter source
() Disable counter
¥ Read B Wite
< >

Rys. 13 - Komparatory
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Obsza ry robocze (Ustawienia — Funkcje specjalne — Obszar roboczy)

Zarzadzanie obszarami roboczymi polega na narysowaniu na mapie wyimaginowanego ,ogrodzenia”.

Po zdefiniowaniu obszaru roboczego mozna ograniczy¢ dziatanie pojazdu tylko do tego obszaru lub
aktywowad alarmy/sygnaty ostrzegawcze w przypadku opuszczenia obszaru roboczego.

Aby wykonad te operacje, nalezy kliknac:

Ustawienia — Funkcje specjalne — Obszar roboczy.

» Net/Connection

» System

> KeyDN

» Signals

» Registers

+ Special functions
Geofence
Check list function
PLC function
Anti-collision
Radar
KmiEye
Heatmaps
Tometta LED

» Advanced

Import / Export

< ' >

Disable geofencing a ~ |

| New geofencing Edit geofencing

¥ Sawe ' Save geofencing Delete geofencing -

(@ Ping: 20 ms .

Rys. 14 — ADL

Przycisk ,Nowa ADL" uruchamia procedure tworzenia ogrodzenia. Klikajac myszka na mapie, mozna
rozpoczac rysowanie ,ogrodzenia” ADL.

Po narysowaniu obszar roboczy nalezy zapisa¢ przyciskiem ,Zapisz ADL”, a nastepnie mozna go
modyfikowad, jesli konieczne jest wprowadzenie zmian.

Przycisk ,Usun ADL” usuwa biezacg ADL.
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Funkcja listy kontrolnej (tylko dla KeyTouch) (ustawienia — Funkdje

specjalne — wstepna lista kontrolna)

Funkcja listy kontrolnej (dostepna w wersjach Touch) zawarta w systemie Key zastepuje stare metody papierowe

przeprowadzania kontroli przed uzyciem maszyn.

Operator musi wypetni¢ liste kontrolng, odpowiadajac na pytania za pomocg ekranu dotykowego urzgdzenia

KeyUP, zanim bedzie mdégt uzyé maszyny.

Mozna zdecydowad o nie wypetnianiu listy kontrolnej, aby od razu uzy¢ maszyny; decyzja ta jest
jednak rejestrowana przez system, a operator moze dokoriczy¢ wypetnianie listy w pdzZniejszym

czasie.

Mozna zdecydowad, jakie warunki spowodujg wyswietlenie prosby o wypetnienie listy
kontrolnej, na przyktad przy kazdym uruchomieniu pojazdu, przy kazdej zmianie operatora lub o

ustalonych porach.

Odpowiedz negatywna na pytanie moze rowniez spowodowac trwate zablokowanie maszyny.

> P

Aby skonfigurowac liste kontrolng w oprogramowaniu, kliknij: Ustawienia — Funkcje specjalne — Wstepna lista

kontrolna.

Klikajgc na zaktadke ,Pytania listy kontrolnej”, mozna wybraé z menu rozwijanego, ktére pytania skonfigurowadé:

Search... Setup Checklsit questions

NetConnection Checklist questions M

System - :
KeyDN
Signals Service checklist

Registers Issue notifications

Fal L e

Rys. 15 — Pytania z listy kontrolnej

1. Pytania listy kontrolnej: lista pytan, ktére sg zadawane operatorowi, gdy aktywowana jest funkcja

wstepnej listy kontrolne;j.

2. Lista kontrolna serwisu: pytania przeznaczone dla operatoréw wykonujgcych konserwacje pojazdu.

Wysdwietlane s3 tylko dla specjalnie upowaznionych uzytkownikdow.
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3. Zgtoszenia: jesli zgtoszenia sg skonfigurowane, operator moze w dowolnym momencie wystac
natychmiastowe zgtoszenie za pomoca specjalnego przycisku na wyswietlaczu. Po jego nacisnieciu
pojawia sie lista wstepnie skonfigurowanych zgtoszen.

Wypetniong liste kontrolng mozna wyswietli¢ zaréwno na komputerze PC za pomoca kabla USB, jak i za

posrednictwem aplikacji/portalu internetowego.

Reverse alarm sound

v X 0O

Rys. 16 — Przyktadowe pytanie wyswietlane podczas listy kontrolnej

Na kazde pytanie mozna odpowiedzie¢ ,OK” lub ,NIE OK". Trzeci przycisk moze zosta¢ wtgczony, aby
umozliwi¢ tymczasowa aktywacje maszyny w celu przeprowadzenia kontroli, na przyktad hamulcow, swiatet

lub, bardziej ogdlnie, funkcji pojazdu, ktére wymagajg jego petnej aktywacji.

Za pomocg wyswietlacza KeyTouch mozna réwniez umozliwi¢ operatorowi wadzka
widtowego zgtoszenie jednej lub kilku nieprawidtowosci wykrytych w maszynie.

Mozna wybierad sposéréd listy wstepnie ustawionych komunikatéw o nieprawidtowosciach i
dodawac komentarze za pomoca klawiatury ekranowej.

Zgtoszenie jest wysytane do chmury Kiwisat, a powiadomienie moze zosta¢ wystane na

© 0 O

jeden lub wiecej adresow e-mail.
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Ponizej znajduja sie przyktadowe ekrany podczas wysytania zgtoszenia:

lgl larme 1234
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Impossibile lavorare, allarme = ‘
Anomalia segnalata.

- sul cruscotto

allarme 1234
Chiudi

Rys. 17 - Przyktadowy komunikat o nieprawidtowosci

Konfiguracja pytan za pomocg oprogramowania

Aby skonfigurowad liste kontrolng za pomocg oprogramowania, kliknij: Ustawienia — Funkcje specjalne —

Wstepna lista kontrolna.

Check list function (<)
Setup Checklsit questions |

Checklist questions w | Question
1. License plates Rewerse alarm sound

2 Lights

3. Reverse alarm sound

Correct answer
1V, @
() [ ]
7

|7| Lock wehicle if incorrect answer is given
[+] Temporary vehicle activation needed

|_| Mandatory test

30 : Activation fime (s)

-
3 + Temporary actvabon count

Preview

Reverse alarm sound

Juestion count. 3

OrL0

B Read Bl Wite

Rys. 18 — Lista kontrolna — Konfiguracja pytan
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e Za pomocy paska narzedzi u dotu mozna modyfikowad liste pytan: dodawad, usuwad lub zmieniad
kolejnosé.

e W prawej czesci konfiguruje sie pytanie aktualnie wybrane z listy (na niebiesko).

e W polu tekstowym nalezy wpisad pytanie, ktdre zostanie wyswietlone operatorowi.

e Zaznaczenie opcji ,Zablokuj srodek transportu w przypadku odpowiedzi negatywnej” spowoduje
aktywacje na urzadzeniu stanu trwatego zablokowania, jesli odpowiedz udzielona przez operatora bedzie
negatywna; opcje te moze wytgczyé wytacznie specjalnie upowazniony uzytkownik lub recznie za pomoca
oprogramowania lub aplikacji internetowe;.

e Zaznaczenie opgji ,Wymaga tymczasowej aktywacji pojazdu”, jesli jest wtaczone, pokazuje operatorowi

trzecia opcje w obszarze przyciskdw odpowiedzi. Po nacisnieciu przycisku ,, " pojazd zostanie
tymczasowo aktywowany na czas okreslony w polu ponizej zaznaczenia.
Operator moze tymczasowo aktywowad urzgdzenie ograniczong liczbe razy dla kazdego pytania (mozna
to ustawic¢ w polu ,,Dozwolone aktywacje tymczasowe”).

e W sekdji ,Podglad” wyséwietlany jest obraz przedstawiajacy orientacyjnie, jak pytanie bedzie wygladato

na ekranie KeyTouch.

Tymczasowa aktywacja urzadzenia pozwala na jego uruchomienie, mimo ze nie wszystkie pytania zostaty
jeszcze wypetnione.

Jest to przydatne, gdy operator nie moze odpowiedzieé na pytanie bez uprzedniego sprawdzenia dziatania
poprzez aktywacje pojazdu. Na przyktad, aby odpowiedzied na pytanie ,Czy podnosnik dziata prawidtowo?”,

79

konieczne jest tymczasowe aktywowanie pojazdu, aby operator mégt ,przetestowac” podnosnik.
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Konfiguracja aktywacji listy kontrolnej za pomocg oprogramowania

Check list function (<)

Setup Checklsit questions

Checklist activation [] Disable ] Lock administrators
1 B Interval months D Activate request at every user shift
Force compilation
months v | Measurement unit , L
Min completion time (seconds)
Checklist activation [ ] Disable I:l
Questions per user
250 3 Work hours interval 0 2
. Fast checklist
hours b | Measurement unit H
Show additional comments
Checklist activation [] Disable

Request checklist compilation at

08:00 = Time 1
00:00 > Time?2
00:00 + Time3
00:00 = Time4

This label will be updated when the "Read" button
is clicked

BE Read B Wiite

Rys. 19 — Lista kontrolna — Konfiguracja

W sekgji ,Konfiguracja” u gory mozna skonfigurowad, w jaki sposdb i kiedy operator bedzie proszony o
wypetnienie listy kontrolnej.

Liste kontrolng mozna wyswietli¢ w oparciu o bezwzgledny przedziat czasowy (pierwsza sekcja u géry);
po uptywie okreslonego czasu pracy urzadzenia; lub codziennie o okreslonej godzinie.
Jedli skonfigurowano przedziat czasowy wraz z porg dnia, operator zostanie poproszony o wypetnienie

listy kontrolnej dopiero od ustawionej pory, nawet jesli przedziat czasowy uptynat wczednie;j.

PRZYKEAD: Zgodnie z konfiguracja na rysunku 19, wypetnienie listy kontrolnej bedzie wymagane co 250
godzin pracy pojazdu lub co miesigc (w zaleznosci od tego, ktéra z tych dat nastapi wczesniej), ale tylko

od godziny 8 rano. Nawet jesli 250 godzin (lub miesiac) uptynie o godzinie 12, lista kontrolna nie zostanie
aktywowana przed nastepnym porankiem.

e Zajdanie wypetnienia listy kontrolnej moze by¢ réwniez wyswietlane przy kazdej zmianie uzytkownika (po

zaznaczeniu opcji ,Aktywuj przy kazdej zmianie uzytkownika”). Po zmianie uzytkownika i wypetnieniu listy

kontrolnej wszelkie ustawione terminy sg automatycznie resetowane.
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e Zaznaczenie opcji ,Blokuj réwniez administratoréw”, jesli jest aktywne, uniemozliwia uzytkownikom

administratorom (ktdrzy moga usuwad zapisane alarmy) korzystanie z pojazdu w przypadku blokady z

listy kontrolne;j.

Wglad w wyniki listy kontrolnej

Woybierz: Rejestry — lista kontrolna wstepna; znajduje sie tam sekcja, w ktdrej mozna sprawdzi¢ wyniki

wypetnienia listy kontrolnej:

Registers Check list function
Select a month to analyze

2016, June

Stored checklists for:

ey MBS A6H6/BASE8s | result Comploted

Thursday 16 - 16:45, Administrator

This checklist locked the vehicle!

Blocking lr;p Answer

Registers - Check list function G

Checklist of 2016/06/16 16:36 compiled by Basic user (Tag RFID) with

Issue

uestion
Q text

N°
Thursday 16 - 10:26, Basic user -
2

5] | 0 License
= 0 (%} Lights
3 =) = o Reverse a

Final message

Rys. 20 - Lista kontrolna

©

e Automatycznie tadowany jest biezgcy miesigc, ale mozna go zmieni¢ w polu wyboru u gory.

e Po lewej stronie wyswietlana jest lista wypetnionych list kontrolnych.

e Kliknij pozycje, aby wyswietli¢ jej szczegdty.

u
‘-‘ 7 . . . ’ .
e Za pomocg przycisku ,, " mozna wyeksportowacd plik w formacie .csv, aby zapisac¢ dane w formacie

Excel.

e Po nacisnieciu odpowiedniego przycisku mozna zdecydowad, czy eksportowad tylko wybrang liste

kontrolng, czy wszystkie listy z analizowanego miesigca.

X0138_PRO001_04_PL

PL - Key - XFO1380 - XFO01380D

39




5 Kivvitron

SMART INDUSTRY SOLUTIONS

A B c D E
1 Nr. Blocking Tmp Act. Answer Question
2 1 True False OK License
3 2 True False N-OK Lights
4 3 True True OK Reverse
Rys. 21

Funkcja PLC (Ustawienia — Funkcje specjalne — Funkcja PLC)

Umozliwia tworzenie spersonalizowanych ,warunkéw” poprzez potaczenie wynikéw wielu sygnatéw lub

informacji.

Utworzone funkcje PLC, podobnie jak komparatory, mogg by¢ nastepnie wykorzystywane do generowania

alarméw lub jako warunki aktywacji lub zmiany profilu.

Aby uzyskad do nich dostep, nalezy klikngé: Ustawienia — Funkcje specjalne — Funkcja PLC.

- o X
PLC function (<)

Search..
Net'Connectiol

System
« ETENM

‘@sl ¥ | Rename

-
zD7

PLC AND

[+5k=s

Cl

Function disabled

Isers

ttings

gnostic

B Read B Wite

Rys. 22 — Funkcja PLC
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Antyko lizja (Ustawienia — Funkcje specjalne — Antykolizja)

Umozliwia konfiguracje odlegtosci wykrywania pieszych/wdzkéw przez urzadzenie antykolizyjne.

Na ekranie Zaawansowane mozna zdecydowad, co ma zostac¢ aktywowane w przypadku wykrycia w jednym

z obszaréw pokazanych na rysunku 23.

Anti collision  Advanced

[] Truck buzzer
D Tag buzzer
[] Tag rumble

KiwiCross yellow zone

Enable automatic standby T —

Blue Zone
Driver detect metres
Red zone pedestrians Red zone trucks
Alarm metres pedestrian Alarm metres truck
Yellow zone Pedestrians Yellow zone trucks
Warning meters pedestrian Warning metres trucks

|“Raad B write

Rys. 23 — Funkcja antykolizyjna
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KiwiCross UWB (FW 0314MO0, SW 4.10G) (ustawienia —

Funkcje specjalne — Antykolizja)

1. Pierwszy ekran, ,ANTI COLLISION” (Antykolizja), wyglada nastepujaco i umozliwia:
a. wiaczyd sygnat dZzwiekowy na urzgdzeniu antykolizyjnym zainstalowanym na wdzku
b. ustawi¢ odlegtosci zwigzane z funkgja ,,KiwiCross UWB”
i.  WARNING
ii.  NIEBEZPIECZENSTWO

Anti collision Advanced

[] Truck buzzer
|:| Tag buzzer

|:| Tag rumble

|:| Enable automatic standby

Blue Zone
Driver detect metres
Red zone pedestrians Red zone trucks
Alarm metres pedestrian Alarm metres truck
Yellow zone Pedestrians Yellow zone trucks
Warning meters pedestrian Warning metres trucks

B Read S Write

Rys. 24 — KiwiCross UWB — Ekran antykolizyjny

Logika dziatania odlegtosci jest taka sama jak w przypadku wézkow i tagow.

W KiwiCross UWB Portone, poniewaz kotwica jest przymocowana do $ciany, wartosci te mogg
by¢ wykorzystane do okreslenia, na przyktad:

e przejscia przez brame
e strefy, na ktdre nalezy zwrdcié szczegdlng uwage (np. slepe zakrety lub trudne przejscia)
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2. Drugi ekran, “Advanced” (zaawansowane), zawiera dwie ,kolumny” z odpowiednimi polami,
ktére mozna aktywowac za pomoca flag, powigzanych z przekaznikami i dziataniem zewnetrznej
wiezyczki.

Anti-collision @

Anti collision Advanced
. Disable all
=
A ®
Pr?idnersetga Truck in Ki;‘:i?;‘éss E%dfeslrgi Truck in yellow ﬁ‘::;ﬁgis Pedestrian in
zone red zone Jone Jone zZone Jone blue zone
Relays 1 L] [] L] [] [] ]
Relays 2 L] [] [] ]
Relays3  [] ] ] ]
K
e 0 m O m
Red Light L] ] (] ]
Yell
@ O O O O
G
e O O OO O] 0
LED Tower P Read W@ Wit

YN

Rys. 25 - KiwiCross UWB — Ekran zaawansowany

Po dokonaniu odpowiednich ustawien zaleca sie ,wytaczenie i ponowne
wtagczenie” catego systemu, aby wszystkie informacje zostaty przyjete.

X0138_PRO001_04_PL
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Radar (Ustawienia — Funkcje specjalne — Radar)

e Konfiguracja pasa ruchu: umozliwia narysowanie wielokgta z dwoma obszarami wykrywania (zéttym /

czerwonym), ktére beda uzywane, gdy radar znajduje sie w trybie pracy ,Pas ruchu”.

e Ustawienia weztédw: umozliwia ustawienie wezta can i podjecie decyzji, czy radar ma by¢ aktywny, czy

nie.

e Ustawienia automatyczne: wyswietla kreatora, w ktérym mozna wprowadzi¢ szeroko$¢ pasa ruchu i

wybrane odlegtoéci wykrywania, aby automatycznie narysowacd wielokat obszaréw.

e Aktywacja radaru: pozwala zdecydowad, jakie warunki spowodujg aktywacje radaru oraz jakie warunki

spowodujg przejscie radaru z trybu ,Normalnego” do trybu ,Pasa ruchu”.

e Konfiguracja odlegtosci: umozliwia skonfigurowanie odlegtosci wykrywania, gdy radar znajduje sie w

trybie normalnym.

e Zaawansowane: umozliwia okreslenie tych samych ustawien, ale w trybie zaawansowanym.

Labed206 meters

Alarm distance

Label207 metars

B Read

Rys. 26 — Ustawienia radaru

Radar setup
Sedect Radar. |Hadar A <[] Advanced mode
Radar init
Enable radar - .
Select radar activation signal.For have the radar always c
OM " select option ™ ON " .
2. Distances

Write

44 PL - Key - XF01380 - XF01380D

X0138_PRO001_04_PL




5 Kivvitron

SMART INDUSTRY SOLUTIONS
Radar setup

3. Positioning

[JRLY
[JrL2
[rL3
|:| Buzzer

4. Lane mode

() Normal

[] semaphore

Switch lane mode

() Inverted

:I Allow relay bypass

When is in alarm zone

[]RLY
[ RL2
[ RL3

:| Buzzer
[ ] semaphore

ON v Setup

lane

B Read WM Witle

Rys. 27 — Radar — Pozycjonowanie

Radar @

Settings Nodes

Front node

Rear node

Automatic setup

Radar setup Setup lane

17

Radar A

Meters : ND

LI

[ ] Disabled [ Edit
[ ] Disabled

R

B Read

Bl Wite

Rys. 28 — Radar — Konfiguracja pasa ruchu
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KIWIEye (Ustawienia — Funkcje specjalne — KiwiEye)

W sekcji Ogdlne mozna skonfigurowac:

odlegtosci wykrywania pieszych/wdézkdéw

tryb pasa ruchu

uruchamianie przekaznikéw

klasy rozpoznawania

parametry potgczenia Wi-Fi urzadzen dodatkowych, np. KiwiPad
alarmy zabrudzenia soczewki

czutosc rozpoznawania 0sob / wdzkdw / znakéw drogowych

Sledzenie: funkcja umozliwiajgca $ledzenie ruchu ustawionej kategorii, ale bez przeprowadzania
jakiejkolwiek analizy, aby zapewni¢ bardziej stabilne wykrywanie

Wykluczenie kierowcy (driver exclusion). Funkcja, ktéra wyklucza kierowcédw pojazddw z wykrywania
przez Kiwikye

Reset KiwiEye: ustawia standardowa konfiguracje czujnika, ktérag mozna dostosowad do witasnych
potrzeb

Odlegtodci wykrywania nalezy oceniaé bezposdrednio w terenie, biorac pod
uwage pole widzenia (FOV) i orientacje czujnika wzgledem ptaszczyzny projekciji.

46
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Search... ==
»  Net/Connection g::?r:};g
» System Sens. 1
» KeyDN Sens. 2
» Slgn.als g::i
> Regsters Sens. 5
~ Special functions Sens §

Geofence
Checklist function
PLC function
Anti-collision
Radar
KiwiEye
KiwiCrion
Heatmaps
Stack light E
»  Advanced
Import / Export

The "pedestnan warning" value cannot be lower than "pedestian alarm" and "vehicle

Distances
‘Waming
n N {m) {m})
- am
R ) 20 )
] Enable lane mode
Attention! Lane mode works also with signs Set Signs
Drives
Alarm zone Safe zone
(] RL1 [ RL1
@ RL2 [] RL2
(J AL3 8 RL3
[ Key Buzzer [ Key Buzzer
[ Stack light Buz. [ Stack light Buz.
Wi-Fi broadcast
Kiwipad-240102121 WiFi 551D
kiwigye2 WiFi Password

B Enable 551D broadeast

Extra

70 Sensitivity threshold) pedestrians detection
1] Sensttivity threshold) forklifts detection

i] Sensitivity threshold) road signs detection

|Standard recommended) - | Detection mode

[ Enable size fitter

[] Enable sensor alam

[] Enable virtual bariers

B Enabls CAN node list to display

(] Driver exclusion

[] KiwiEye tracking
Detection classes
(] Forklits Forklifts detection ON
[ ArlUco Arlco code detection ON
[ Road signs Check KiwiEye user manual for suported signal list
(TJ Dty lens ftype D) Activate ditty lens alamn using depth sensor
(] Ditty lens fypeR) Activate dity lens alam using image analysis

KiwiEye reset

Rys. 29 — KiwiEye — Ogélne
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Sekcja ,,Znaki” umozliwia konfiguracje znakéw ArUco lub znakdéw drogowych (jesli sa zaznaczone w menu
,0gdlne”).

ene.-ral Select sign
s ~ |Yuu can configure up to 5 signs between Arllco and
ning signals
Senz. 1
Sens. 2
Sens. 3 ] Enable lane mode
Sens. 4
Sens. 5 Attertion! Lane mode works for wg g m " -
Sens. & pedestians and forklifts Seliees el
Signs type
Arllco o |Eh:mse the type of sign you want to detect
|D code
0 Each Arllco containg an identifying number. Refer to the

KiwiEye manual for the road sign codes
Activation type

-~ |Eh:mse activation type

Activation conditions

0 Activation distance (The sign must be at most this
distance away to activate)

0 Sign activation delay (miliseconds)
0 Sign deactivation delay (miliseconds)
Drives when active
| V |Enne 1
| - |Eune 2
| - |Eune 3
E | - |2une 4
| ~ |Enne 5
Pricrity
0 You can assign a number from 0to 255to manage

priorties in case multiple signs can be captured
simultaneously (255 is the highest priority)

Rys. 30 - KiwiEye — Znaki

48
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Sekcja ,,Zoning” pozwala skonfigurowac strefy w celu zarzadzania ograniczeniami predkosci w obszarach
wyznaczonych znakami lub w celu aktywacji ograniczenia predkosci w przypadku obecnosci okreslonego

znaku.

General

ISiins

Sens.
Sens.
Sens.
Sens.
Sens.
Sens.

[=p S I S PL Y

Fone settings

|zﬂne 1 V | Lse zones to manage speed reductions in areas
delimited by signs, or to activate a reduction in the
presence aof a specific sign

[] Enable zoning

"If you wish, you can display a symbol on the
[T Activate operator feedback screen showing the value you specified when this
Vinual State is active”

[] Activation on startup

Drives
Jhio action] ~ |RL1
o action] ~|RL2
o action ~|AL3
o action] ~ | Stack light Buz.
| V|H[e1_.r Buzzer

Display visualization

"By default, the Virtual State number is displayed”

Rys. 31 — KiwiEye — Podziat na strefy
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Sekcja ,,Czujnik” (Sens.) umozliwia konfiguracje parametréw zwigzanych z KiwiEye:

e ID czujnika
e Pozycja
e Aktywacja
e Opcje transmisji strumienia wideo
e Przesuniecie montazowe i orientacja czujnika (wiecej szczeg6tdw ponize))
General General  Lane mode
Signs
Zonin Sensar D
@ Hivwitron || i@ Hivwitron
Seng. 2 24
Sens. 3 = ID XX Mode XX
Sens. 4 |D code is on the designated label
Sens. b
Sens. B Location
|Furward {single) R | "In case of a single sensor for location, select the
relevant option”
Activation
|ON iy | "Select the sensor activation mode. When the
chosen condition occurs, the sensor will activate.
To keep the sensor always active you can select
the OM item."
Extra
B RTSP RTSF OM
. Lseful for comectly displaying the video stream
(L) Mimored screen when the sensaor is installed on the back
90 Mounting offset (angle) degrees [optional]
1] Mounting offset from center) milimeters [optional]
Orientation
Select the sensor orientation 20°
H Horizontal w
180° 0"
270"

Rys. 32 — KiwiEye — Czujnik
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Ponizej podano numery weztéw powigzanych z czujnikami i ich potozeniem, ktére sg zazwyczaj stosowane w
instalacjach z KiwiEye.

A Mozna jednak zmieni¢ potozenie, odpowiednio programujac oprogramowanie.

ﬁ Uwaga: potozenie kwadratu strumienia wideo na tablecie lub KiwiPadzie moze sie réznié, jesli nie
zastosuje sie schematu przedstawionego ponizej

Przedni lewy - 22 T TPrzednia prawa - 23

[:T[:

Przednia $rodkowa - 22

Tylna $rodkowa czesé — 24

aE 6

lylna lewa strona - 24 ¢ ¢ Tylna prawa strona — 24

Rys. 33 — Konwencjonalna numeracja weztéw czujnika KiwiEye
Czujnik optyczny jest czesto instalowany w pojezdzie pod katem wzgledem srodka wdzka, jak pokazano na

ponizszym rysunku.

AN --- offset od $rédka
--- offset katowy

WV

Rys. 22 — Przesuniecie instalacji KiwiEye wzgledem pojazdu
Aby zapewnic precyzyjng i skuteczng konfiguracje czujnika, nalezy wzig¢ pod uwage dwa pomiary:

e Przesuniecie wzgledem $rodka (niebieska linia przerywana): jest to odlegto$¢ miedzy $rodkiem wozka a

potozeniem czujnika.
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e Przesuniecie kata (zielona linia przerywana): przedstawia kat montazu czujnika wzgledem osi $srodkowe;j
wozka.

Aby prawidtowo ustawid przesuniecia montazowe, nalezy wypetni¢ pola dostepne w menu Funkcje
specjalne — KiwiEye — Czujnik:

General General  |Lane mode
Signs
Zonin Sensor 1D
@ Hiwitron || @@ Kivitron
Zens. 2 24 IDXX | Node XX
g;:' g ID code is on the designated label
Sens. 6 Location
Forward (single) e "In case of a single sensor for location, select the
relevant option”
Activation
oN — "Select the sensor activation mode. When the
chosen condttion occurs, the sensor will activate.
To keep the sensor always active you can select
B the ON item."
N
Extra
@ RTSP RTSF ON
) Useful for comectly displaying the video stream
() Mirored screen when the sensor is installed on the back
I o0 Mounting offset {angle) degrees [optional]
500 Mourting offset from center) milimeters [optional]
Origntation
Select the sensor orientation 90*
<—
180° 0
270°

Rys. 34 - Konfiguracja przesuniecia montazowego KiwiEye - System Key

Ponizej przedstawiono dwa przyktady ustawienia przesuniecia dla przedniego prawego czujnika i tylnego
$rodkowego czujnika:
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— — —Przesuniecie kata

90 A 90 A
— — —Przesuniecie od
$rodka
180 4 180 ' 0°
|\\ -] w
]
270 270°

Przyktad z daszkiem o
wymiarach 1 x 2 m
Przesuniecie od srodka: 110
Przesuniecie katowe: 45

Przyktad z daszkiem o
wymiarach 1 x 2 m
Przesuniecie od $rodka: -100
Przesuniecie od kata: 270

Rys. 35 — Przyktady konfiguracji przesuniecia montazowego KiwiEye — przednia prawa strona i tyt
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Konfiguracja trybu pasa ruchu: piesi i wozki (FW 0314R, SW 4.14A)

e Ustawienia— Funkcje specjalne — KiwiEye — Ogdlne.

e Ustawic z6tty i czerwony dystans dla pieszych i/lub wdézkdw

Search... [General |
»  Met/Connection gf:irig
» System Sens. 1
» KeyDN Sens. 2
) Slgn.als gz:i
> Registers Sens. &
w Special functions Sens. 6

Geofence

Checlklist function

PLC function

Anti-collision

Radar

KiwiEye

KiwiOrion

Heatmaps

Stack light
¥ Advanced

Import / Export

The "pedestnan warning" value cannot be lower than "pedestman alam" and "vehide

Pedestrian distances
Waming

Waming
12 {m)

Alam
T m

Waming

Rys. 36 — KiwiEye — Konfiguracja odlegtosci

e Zaznacz opcje ,Wtacz tryb pasa ruchu”

A

Po zaznaczeniu tryb pasa ruchu aktywuje sie dla pieszych, wdzkow i

znakow.

54
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e Ustawid szeroko$d prawego i lewego pasa ruchu, biorgc za érodek pole widzenia czujnika KiwiEye

B Enable lane mode

Attertion! Lane mode works also with signs Set Signs

Pedestrian lane mode
Pedestrian alam right

Pedestrian alam left

Waming pedestrian right

| |

Waming pedestrian left

Vehicle lane mode
Vehicle alam right
Vehicle alam left

Waming vehicle right

|

Waming vehicle left

Rys. 37 — KiwiEye — Konfiguracja szerokosci pasa ruchu
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Odlegtosci wykrywania nalezy oceniaé bezposrednio w terenie, biorgc pod uwage pole
widzenia (FOV) i orientacje czujnika wzgledem ptaszczyzny projekcji.

56
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e Zaznacz pole wyboru ,Rozrdznij napedy” i ustaw je zgodnie z wymaganiami.

Pedestrian drives
Alarm zone Safe zone
(J RLT (J RLT
8 rL2 [l RL2
] RL3 B R
[] Key Buzzer [] Key Buzzer
[ Stack light Buz. [ Stack light Buz.
B Separate drives
Vehicle drives
Alarm zone Safe zone
(J ALY (J ALY
8 R ] RL2
(] RL3 B RL3
[] ey Buzzer [ ] Key Buzzer
[ Stack light Buz. || Stack light Buz.

Rys. 38 — KiwiEye — Konfiguracja napeddw
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Konfiguracja trybu pasa ruchu: znaki (FW 0314R, SW 4.14A)

1. Ustawienia— Funkcje specjalne — KiwiEye — Znaki.

2. Zaznacz ,Wtacz tryb pasa ruchu” (w razie potrzeby)

Po zaznaczeniu tryb pasa ruchu zostanie aktywowany dla pieszych,
wozkow i znakdw.

General Select sign
5 e |Ynu can configure up to 5 signs between Arllco and
ning signals
Sens. 1
Sens. 2
Sens. 3 B Enable lane mode
Sens. 4
Sens. 5 Attention! Lane mode warks for e g o " -
Sens 6 pedestrians and forkifts Set in "General” section
Sign front
Sign rear
Sign right EI
Sign left B ]

Rys. 39 — KiwiEye — Konfiguracja pasa ruchu dla znakéw

3. Ustaw odlegtosci przednia, tylng oraz szerokosc przejazdu po prawej i lewej stronie, biorgc za $rodek pole
widzenia czujnika KiwiEye.
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Plik konﬁguracyjny (Ustawienia — Importuj / Eksportuj)

Zazwyczaj urzadzenia petnigce okreslong funkcje sg skonfigurowane w podobny sposdb. Mozliwe jest

utworzenie ,pliku konfiguracyjnego”, ktéry mozna nastepnie zaimportowac do réznych urzadzen, na przyktad

w przypadku firmy, w ktérej wszystkie urzagdzenia zamontowane w pojazdach majg dziata¢ w ten sam sposdb.

Import / Export @

[ Net

] SIM (APN)

CIwir

D Connection HTTP/FTP/Cloud
["] sMs /Email
] System

[]Beep

I:‘ Battery

[ ] Data generation / sending
[] anagraphic

] 10 config.

I:‘ Sensors

D Status management

[] comparatars

[ Vehicle lock

I:‘ Impostazioni contaore

] Special functions
D PLC function
I:‘ Check list function
I:‘ Anticollision distances
[] Radar
[ Kiwi Eye
[ Heatmaps
[] Torretta LED

[ ] Advanced
[] Gain
["] More
[ Clock

I:‘ Accelerometer
I:‘ Update scheduling firmware
["] Beacon
[] sPNCan
[ KeyDN
Relais setup
] Location
] Geofence
[] GPs fiter
[] GPS activation
[] aGps

[ users
] userlist

[ User Profiles

] Counters
D Include passwords and PIN

D Clone web association

Generate configuration file

o Import to device

hasta

> P

Rys. 40 — Importuj-Eksportuj

ODZNACZONE (bez zaznaczenia).

Upewnij sie, ze urzadzenie, ktére chcesz sklonowad, jest podtaczone.

Cata sekcja ,,Sie¢” (i powigzane podsekcje) oraz pozycje pogrubione ,,Uwzglednij
i kody PIN” oraz ,Klonuj powiazanie internetowe” MUSZA BYC

X0138_PRO001_04_PL
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1. Zaznacz pozycje, ktére chcesz zaimportowad, z wyjagtkiem ,Sie¢” i pozycji pogrubionych, ktére muszg

pozostad niezaznaczone (bez zaznaczenia).

Maksymalna konfiguracja, ktérg mozna zaimportowad/wyeksportowad, jest nastepujaca:

[] Net Advanced

[] SIM(APN) Gain

% \(‘JM_H tion HTTP/FTP/Cloud More

onnection ou
[ ] SMS/Emai Clock
Accelerometer

System Update scheduling firmware
Beep

Battery Beacon

Data generation / sending SPN Can

anagraphic KeyDN

/0 config. Relais setup

itentsms t Location

atus managemen

Comparatorsg Geofence

Vehicle lock GPS fiter

Impostazioni contaore GPS activation

AGPS
3 Special functions

PLC function User list

Check list function User Profiles

Anticollision distances [] Counters

Radar [ ] Include passwords and PIN
Kiwi Eye [] Clone web association
Heatmaps

Torretta LED

Rys. 41 — Maksymalna konfiguracja, ktérag mozna zaimportowad/wyeksportowaé

1. Kliknij ,Generuj plik konfiguracyjny” i poczekaj na zakonczenie operacji; po zakonczeniu zostanie
wyswietlony nowo utworzony plik.
2. Podtacz teraz urzadzenie, na ktére chcesz zaimportowad dane (kliknij ,Odtgcz”, a nastepnie ,Podtacz”) i

kliknij ,Importuj do Key”. O zakoniczeniu operacji zostaniesz powiadomiony.
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Ustawienia zaawansowane

Kliknij: Ustawienia->Zaawansowane

Zegar

Ustawienia dotyczace zegara systemowego.

13:23:17 29/01/2024

Hours Date

Don't update v BE  Synchronize

Rys. 42 — Zegar systemu

Akcelerometru

Pozwala wybrad jeden z dostepnych akcelerometréw i przeprowadzic jego kalibracje, gdy pojazd znajduje sie
na ptaskiej powierzchni.

KeyDN

Accelerometer source

|X+ ~ ‘ Gravity direction

|Z‘ ~ ‘ Front direction

Movement sensor setting

Sensibility (0,1g - 1,0g)
Disable delay (1,0s - 10,0s)

Z+

Rys. 43 — Akcelerometr

Mozliwe jest skonfigurowanie osi grawitacji i kierunku jazdy, aby zapewni¢ prawidtowe
dziatanie akcelerometru, nawet gdy urzgdzenie zostato zainstalowane na maszynie w pozycji
innej niz domyslna.
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Czujniki (Ustawienia — Sygnaty — AIN/ DIN)

Ta sekcja jest poswiecona zaawansowanym ustawieniom czujnikdow (lub sygnatéw), ktére urzadzenie ma

analizowad, a ponadto umozliwia wytgczenie ewentualnych alarméw zapisanych w urzadzeniu.

W tej sekgji dostepnych jest ponad 50 urzadzen, ktére mozna skonfigurowac.

e Konfiguracja wejsé analogowych (Setup AIN): stuzy do standaryzacji zewnetrznych czujnikéw
analogowych w celu ich przetwarzania wewnatrz urzadzenia. Ta sekcja odnosi sie do sygnatéw
kluczowych, w ktérych standaryzowane czujniki moga by¢ alarmowane i przetwarzane.

e Konfiguracja wejs$é cyfrowych (Setup DIN): bardzo podobna do konfiguracji wej$¢ analogowych, rézni sie

tym, ze wejscia cyfrowe majg wartosc¢ 0% lub 100%, wiec nie ma potrzeby ustawiac skali.

Wejscia analogowe (AIN)

Dostepne sg dwa wejscia analogowe:

1. Wejscie analogowe 1: znajduje sie na pinie 14 ztacza X1 urzadzenia KeyDN, ma zakres 0-5 V i jest zwykle
uzywane do podtaczenia czujnika pradu i analizy danych.

2. Wejscie analogowe 2 (IP3): znajduje sie na pinie 5 ztgcza X1 urzadzenia KeyDN, mozna zmienic¢ zakres
napiecia, podtgczajgc zewnetrzny rezystor, obliczajac go za pomoca oprogramowania Key, przechodzac do
Ustawienia — Konfiguracje 1/0 i wprowadzajgc maksymalng warto$¢ napiecia, uzyskujac w ten sposdb

wartosd rezystora do podtgczenia (Rysunek 44)

Search. .

. gi;zﬁ]""ecmn c% Sync Key/KeyDN
Beep Relay fransition pulse time (250 - 10000 ms)
Dummy system
Battery
Counters Relay 1 normally open
gzt;ogggeratiun Relay 2 normally open
Data sending Relay 3 normally open
Vehicle lock
Camparators Analog input range editing

Attivazione profil
User Profiles
KeyDN
Signals
Registers

Special functions
Advanced =
Imprt / Export I aximum measurable voltage [Volt]

0-30,14 Vol
86,6 KOhm

To change analog input P13 voltage connect a series resistor

E96 (1%)  ~

B Read B Wite

FE Read B Wwite

Rys. 44 - AIN
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Wejscia cyfrowe (DIN)

Ta sekcja jest poswiecona wytacznie typowi wejscia cyfrowego podtgczonego do urzadzenia, czyli temu, czy

typ wejscia jest normalnie otwarty, czy normalnie zamkniety.

Ta konfiguracja odnosi sie do sygnatéw Key

DI source Polarity
Pin 1 - KeyDN -
PIn 2 - KeyDN |Normally open |

Normally open |~

Nin 3 - KeyDN |Normally open
Nin 4 - KeyDN |Normally open | ~

Rys. 45 - DIN

Na przyktad moge podtaczy¢ czujnik zewnetrzny (np. czujnik wykrywajacy zanieczyszczenie filtrow) i
uruchomic alarm, jesli czestotliwos$é aktywacji wzrosnie powyzej 70%.

. . Vi . .
Konfiguracja zdarzen na czujnikach (SPN)
Ponizej znajduje sie przyktad konfiguracji sygnatu poprzez ustawienie generowania alarmu po przekroczeniu
okreslonego progu wartosci SPN.
1. Przejdz do sekcji sygnatow Key, klikajgc: Ustawienia — Sygnaty — Key:
2. Znajdz czujnik, ktdéry chcesz skonfigurowad na liscie i wybierz go (mozna powiekszy¢ okno, aby rozszerzyé

widok).

W ponizszym przyktadzie pokazano konfiguracje czujnika przyspieszenia, ktéry generuje alarm zapisany w

pamieci po przekroczeniu wartosci progowej (7g) przez ponad 10 milisekund.
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‘Acceleration I(X.Y,Z) ~ | Sensor selection [] Advanced mode

1. Sensor initialization

Dashboard ON Ple.ase select the operating pro}‘iles in which you want to
activate the sensor. To allow this sensor to generate
Working warnings and alarms, as well as change the device outputs
OFF status, the sensor must be enabled.
Also, if the sensor isn't enabled it would be impossible to
OFF, no pow. analyze its values in the log consultation phase.

S

. Event generation
(®) Value average

@® oN () OFF milliseconds

() Instantaneous value

Generate warning if value is: More than g
For more tha miliseconds
Generate alarm if value is: More than g

For more tha milliseconds

w

Fvent mananement

[ ] Generate waming

D Generate alarm

When alarm happends: |:| Send SMS
[] send e-mail
[] Perform call
4. Alarm end
When warning ends: @ Restore original status

() Keep the status (manual restore required)

At the end of the alarm:  (®) Restore original status

() Keep the status (manual restore required)

Rys. 46 - SPN

e Mozna zdecydowad, czy alarm ma by¢ generowany na podstawie chwilowej wartosci czujnika, czy tez jego

$redniej wartosci (mozliwej do ustawienia w zakresie czasowym).

e W przypadku wystgpienia alarmu urzadzenie mozna skonfigurowac tak, aby wystato wiadomos¢ e-mail,

SMS lub wykonato potaczenie telefoniczne.

e Naciskajagc ikone ,megafon”, mozna wiaczy¢ sygnat dzwiekowy w roznych sytuacjach (brzeczyk

zintegrowany z czytnikiem identyfikatorowy).

e Jedli skonfigurowano zapisane ostrzezenie lub zapisany alarm, urzadzenie wytaczy odpowiedni stan

dopiero po zalogowaniu sie uzytkownika uprawnionego do usuwania alarmow.

e Po zakonczeniu wszystkich zmian w réznych czujnikach, nalezy klikngc¢ przycisk Zapisz, aby zastosowad je

W urzadzeniu.
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Aktywacja przekaznika po uderzeniu

1. Podtacz urzadzenie Key do komputera za pomoca kabla USB

Nastepnie uruchom oprogramowanie ,Key” i kliknij przycisk ,Ustawienia” w prawym dolnym rogu

3. Uzyj paska wyszukiwania u gory, aby znalez¢ sekcje Sygnaty — Key i kliknij ,Key”

() Key Software version: 4.12D

File  Edit Connection Help

Rys. 47 — Aktywacja przekaznika po uderzeniu

Company Search...
Nome > Net/Connection
. . > System
Indirizzo » KeyDN
Citta ~ Signals
Key
Vehicle imt
Marca DIN
Modello CAN BUS
Num. serie LECU
> Registers
Name » Special functions
» Advanced
Key_221239487 Import/ Export

X0138_PRO001_04_PL PL - Key - XFO1380 - XFO01380D
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4. W goérnym polu wybierz czujnik ,Acc ¥ (X.,Y,Z)” i skonfiguruj odpowiednia sekcje zgodnie z rysunkiem. Aby

potwierdzi¢ zmiany, kliknij przycisk ,Zapisz” w prawym dolnym rogu.

‘Accelerahon (XY .2) ~ ‘ Sensor selection [] Advanced mode

1. Sensor initialization

Dashboard ON Ple_ase select the operating profiles in which you want to
activate the sensor. To allow this sensor to generate
Working warnings and alarms, as well as change the device outputs
OFF status, the sensor must be enabled.
Also, if the sensor isn't enabled it would be impossible to
OFF, no pow. analyze its values in the log consultation phase.

[~

. Event generation
(®) Value average

® ON () OFF milliseconds

() Instantaneous value

Generate warning if value is: More than g
For more tha miliseconds

Generate alarm if value is: More than g

For more tha miliseconds

3 Fvent mananement
D Generate warning
[ ] Generate alarm
When alarm happends: I:‘ Send SMS
|:| Send e-mail
[] Perform call
4. Alarm end
When warning ends: @ Restore onginal status

O Keep the status (manual restore required)

At the end of the alarm: @ Restore onginal status

O Keep the status (manual restore required)

Rys. 48 — Konfiguracja akcelerometru dla uderzen

Uwaga: W momencie wystagpienia uderzenia, aby wytaczyé alarm, konieczne bedzie

uzycie karty ,,Administrator”.
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5. Przej$é do sekgji System— Profile uzytkownikdw:

() Key Software version: 4.12D

File Edit Connection Help

Company
Nome
Indirizzo
Citta

i vehice

Marca
Modello
Num. serie

Key_221239847

Rys. 49 — Rézne — Profile uzytkownikdéw

- X
User Profiles @
> Net/Connection
Beep
Dummy system
CHEl SOFTW} EXT
Battery out ON W A SW SA KeyDPH P2 N1 N2 WRK DON pio2ion’ oo,
> Counters e B e I e T e e
10 config e T I e e e e e I e e
> Data Relay 2 N I O T o o O I
> Data sending Relay 3 O oo bogofoofonl b 0
vehide lock RFID 000 000®8 000000 40 o
Attivazione profi LCD o oggg oo oot g U]
User Profiles
> KeyDN
> Signals
> Redisters

6. Wybierz ,Profil uzytkownika 1” w gérnym polu i zaznacz pole wyboru w wierszu ,Przekaznik x”, kolumna
~AM” (Zapisany alarm), aby po zderzeniu aktywowat sie zadany przekaznik.

A

7. Potwierdzi¢ zmiany, klikajgc przycisk ,Zapisz”.

User Profile 1 v |

Refresh B Wite [ | Checktime
ouT ON W A SW SA
Relay 1 ‘M O/Oo/g g
ri2  IENO O O O
Relay 3 o oo M)
RFID O digig O
LCD O'digig g

Rys. 50

Uwaga: Zaznaczenie musi znajdowa¢é sie tylko w kolumnie ,,AM”, w przeciwnym razie
przekaznik moze zostaé aktywowany réwniez przez inne stany systemu.

X0138_PRO001_04_PL

PL - Key - XFO1380 - XFO01380D

67




5 Kivvitron

SMART INDUSTRY SOLUTIONS

Witaczenie sygnatu dzwiekowego

W sekcji System — Sygnat dzwiekowy mozna witaczyd¢ lub wytgczyd sygnat dzwiekowy w zaleznosci od

stanu urzadzenia.

W przyktadzie system aktywuje sygnalizator, gdy zapisany jest alarm.

Beep @

Search.. Beep
Wet/Connection [ ] Alarm [ Warning

~ System — ' )
Beep v Stored allarm Stored warning
Dummy system
Battery
Counters
110 config

Rys. 51 - Przyktad sygnatu dzwiekowego
Sygnat dZzwiekowy moze by¢ generowany w jednym z nastepujgcych przypadkdéw:

1. W przypadku wystapienia ostrzezenia.

2. W przypadku wystapienia alarmu.

3. W przypadku wystapienia zapisanego ostrzezenia.
4

W przypadku wystapienia zapisanego alarmu.
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Blokada MasSzZyny (Ustawienia — System — Blokada maszyny)

Umozliwia ustawienie limitdw uzytkowania pojazdu. Zazwyczaj aktywacja pojazdu nastepuje poprzez
zblizenie osobistej plakietki do urzadzenia KeyUP.

Na tym ekranie mozna okresli¢ niektére warunki blokady maszyny:

Vehicle lock (<)

[v] Allow remote lock [] 1 ock administrators

The device will be locked for all users (including administrators only
if check enabled) when EVERY condition enabled below is true

ALL the conditions must be true ™

[] Time lock Date lock
| \ Lock vehicle date:

mercoledi & luglo 2020

a4

Unlock vehicle date:
L] Weskday ook [ Unlack vehicle date

mercoledi 8 luglio 202

Monday

| ] Comparator 1

Thursday || comparator 2
Friday [] Comparator 3
Saturday

Sunday

W Read W Wile

Rys. 52 — Blokada maszyny

e Po aktywowaniu opcji ,Blokada czasowa” maszyna nie bedzie dziata¢ w wybranym przedziale czasowym.
Oznacza to, ze nawet operator posiadajacy ,aktywng” karte identyfikacyjna dla danej maszyny nie bedzie

madgt z niej korzystaé w ,zablokowanym” przedziale czasowym.
e Dotyczy to rowniez blokady daty i blokady dni tygodnia.
e Jako warunki blokady maszyny mozna réwniez wykorzysta¢ komparatory.

e Menu rozwijane (Jedna / wszystkie) pozwala wybrad, czy blokada nastapi po spetnieniu tylko jednego
warunku (dowolnego z wybranych), czy tez konieczne jest spetnienie wszystkich warunkdéw jednoczesnie,
aby uruchomi¢ ,blokade maszyny”.
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Sekcja Uzytkownicy

Aby korzysta¢ z pojazdu, w przypadku gdy urzadzenie jest uzywane jako immobilizer, nalezy upowaznic

uzytkownikéw do korzystania z pojazdu.

Zarzadzanie uzytkownikami dzieli sie na 2 czesci:

Uzytkownicy: miejsce, w ktérym aktywuje sie uzytkownikdw i okresdla okresy ich waznosci.

[ ]
e Profile: Jak urzadzenie powinno sie zachowywad w zaleznosci od jego standw wewnetrznych
Uzytkownicy

W tej sekcji mozna dodawad, usuwacd i modyfikowad uzytkownikéw uprawnionych do korzystania z pojazdu.

Ekran Uzytkownicy dzieli sie na pola:

1. Nazwa uzytkownika: Nazwa uzytkownika to nazwa uzytkownika powigzana z identyfikatorem UID,
sktadajgca sie z maksymalnie 25 znakdw.
2. UID: identyfikator uzytkownika, jest to unikalny identyfikator kart, aby go uzyskad, nalezy:
a. przesungd karte nad czytnikiem NFC
b. wybraé komérke odpowiadajgcg uzytkownikowi, ktérego chcesz dodad
c. klikngé przycisk ,Odczytaj UID”, ktéry automatycznie zapisze odczytany identyfikator UID w
biezgcej komdrce.
W przypadku braku prawidtowego identyfikatora UID procedura zwrdci wartosé
00000000, co oznacza btad.
3. Usuwanie alarmdéw: Okresla, czy uzytkownik, po przytozeniu swojej karty, usuwa alarmy AM i WM.
4. Wtacz dane
Te zaznaczenia maja znaczenie, jesli urzadzenie podczas sprawdzania karty
5. Wtacz czas . ., . .
musi uwzgledniad ograniczenia czasowe.
L, Jesli nie sg zaznaczone, urzadzenie zignoruje odpowiednie pola.
6. Wtacz dzien
tygodnia
7. Profil: Okresla profil uzytkownika powigzany z uzytkownikiem. Aby wytgczyé uzytkownika, nalezy
wprowadzi¢ profil domyslny, ktéry jest stanem, w ktérym nie ma zadnego uzytkownika.
8. Data rozpoczecia Te zaznaczenia wraz z opcja ,Wtacz date” okredlajg zakres dat, w ktérych
9 Data zakorczenia uzytkownik jest uznawany za waznego.
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10. Czas rozpoczecia
Te zaznaczenia wraz z opcjg ,Enable time” okreslajg przedziat czasu, w

ktérym uzytkownik jest uznawany za waznego.
11. Time stop

12.,13,14,15,16,17,18) Pon, Wt, Sr, Cz, Pt, Sob, Nied: Wraz z opcja .Enable Weekday” okreslajg dni, w

ktérych uzytkownik jest uznawany za waznego.

Ponizej znajduje sie przyktad: Uzytkownik 1, odnoszacy sie do profilu uzytkownika 1, jest wazny od 25.01.13 do
25.08.13, od 08:00 do 18:00, od poniedziatku do piatku.

Users @

User name Check Utenza
PIN code (75319
uiD .13Mh7 . \AE75E612 | 126Khz : 0000000000C  Tag: ‘@
|: Remove Alarm : Remove checklist block
[ Date restriction || Enable service checklist
|: Iime restnction User language: e
[ Weekday restiction
User profile Profile 1 - .n
martedi 6 otlobre 2020
17:03 -
: martedi 6 ottobre 2020
7.03 -

Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

Frday

Saturday

Sunday

Read UID Read Tag 2] Send to Device

Rys. 53 — Uzytkownicy
Jesli uzytkownik 1 sprébuje aktywowad érodek transportu poza tymi parametrami,
urzadzenie nie wyrazi zgody i w konsekwencji nie zostanie aktywowane.

Uzytkownik Master odnosi sie do profilu 2, nie uwzglednia parametréw waznosci karty (nie

ma zaznaczonych pdl) i ponadto jest uprawniony do usuwania alarmow.
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Dodaj uzytkownika i aktywuj identyfikator RFID
Podtacz kabel USB do komputera i urzadzenia Key. Nastepnie uruchom oprogramowanie ,Key” i kliknij

przycisk ,,Uzytkownicy” w prawym dolnym rogu.

Registers
Users
Settings
Diagnostic

Rys. 54 — Uzytkownicy
Oprécz bezposredniego wprowadzania danych dostepne sg dwa rodzaje procedur kreatora.
Aby wprowadzi¢ wielu uzytkownikdéw, zaleca sie uzycie trybu ,wprowadzania wielokrotnego”.

Po wybraniu liczby uzytkownikéw do dodania wyswietli sie standardowy kreator, stuzacy do dodania
uzytkownika, ktéry postuzy jako ,wzdér” do dodania wszystkich kolejnych.

Postepujac zgodnie z instrukcjami, zostang wyswietlone wszystkie parametry niezbedne do prawidtowego
wprowadzenia nowego uzytkownika.

PROCEDURA:

Kliknij przycisk ,Dodaj nowy” ( ) i uruchom kreatora, klikajac przycisk ,Kreator”, a nastepnie postepuj
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

W Add new User

New User wizard Enter the required data 0 Add new User
Eermame] New User wizard Pass the card in front of the RFID reader

UID 13MHz

UID 125KHz

PIN

ca

72
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() Add new User ) Add new User
New User wizard Select the profile to enable New User wizard Select the features to enable
Profile 1
] Weekday control
3 4 (] Date control
] Administrator [ ] Time control
< Back Canecel «<Back Next = Cancel
(™) Add new User - X
New User wizard User name  Usemame
uiD 13Mhz : 00000000 125Khz : 000000000000
PIN code
Frofie  Frofile 1
Administrator - Function disabled
5 Date restriction  Function disabled
Weekday restriction  Function disabled
Time restriction  Function disabled
<o =

Rys. 55 — Kreator

Po zakonczeniu procedury nowy uzytkownik pojawia sie na liscie:

Select User

Andrea

Podczas wprowadzania operatoréw uprawnionych do korzystania ze $rodkéw transportu mozna réwniez

Rys. 57

okresli¢ okres waznosci poszczegdlnych uprawnien.

Ograniczenie mozna zastosowad na trzy sposoby, ktére mozna aktywowad jednoczesnie:

1.
przyktad do zarzadzania licencjami.

2. Ograniczenie dotyczace dni: mozna ustawié, w ktére dni tygodnia uzytkownik ma prawo do prowadzenia
pojazddw. Przydatne na przyktad do zarzadzania dniami roboczymi.

3. Ograniczenie godzinowe: mozna ustawi¢ godzine rozpoczecia i zakonczenia waznosci uzytkownika.

Przydatne na przyktad do zarzadzania dniem roboczym.

Ograniczenie daty: mozna ustawic¢ date rozpoczecia i zakoriczenia waznosci uzytkownika. Przydatne na
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(W Add new User

MNew User wizard Select enabled interval

1 January 2023 ¥
mon tue wed thu fri sat  sun
2 3 4 5 6 7 a
9 10 11 [12]13 14 15
16 17 18 19 20 21 22
23 24 25 26 27 28 29
30 (31| 1 2 3 a4 ¢
| Today: 2023/01/12

Rys. 59 - Ustawianie zakresu dat waznosci

(W Add new User

New User wizard User name  Usemanme

Ui 13Mhz : 00000000 125Khz : 000000000000
PIN code
Profie Profile 1

Administrator  Function disabled

Date restriction  12/01/2023 - 3101/2023

Weekday restrichion  Mon, Tue, Wed, Thu, Fri
Time restriction  08:30 - 17:30

Rys. 58 - Podsumowanie wprowadzenia uzytkownika z ograniczeniami dotyczacymi daty, dnia i godziny

PotwierdZ zmiany, klikajgc przycisk ,Wyslij do urzadzenia” w prawym dolnym rogu.

Aby wprowadzi¢ identyfikator UID karty, wystarczy przesungd karte, ktérej chcesz uzydé, przed
czytnikiem. Oprogramowanie automatycznie wypetni pole.

W razie potrzeby mozna jednak wprowadzi¢ identyfikator UID recznie (UWAGA: w przypadku
korzystania z funkcji ,wielokrotnego wprowadzania” ten krok jest zbedny, poniewaz
identyfikatory UID zostang pobrane pdzniej.

Jedli po przejsciu kartg nie zostanie odczytana zadna wartosé, sprawdz stan czytnika RFID

> B> DB

(niebieska lampka posrodku).
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Wiacz czytnik kart
Czytnik RFID wtacza sie automatycznie na czas potaczenia z oprogramowaniem.
Jedli masz starsza wersje oprogramowania, funkcja ta moze nie dziatad.
Aby recznie wtaczyé czytnik, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1. W sekcji ,Uzytkownicy” znajdZ i kliknij ikone (ustawienia), aby uzyskac¢ dostep do konfiguracji profili
uzytkownikdw.

User Profiles @

Log Out ~ | Reset fields
Refresh BE  Wiite
ourt ON W A SW SA  KeyD P PI2 NI N2 WRK DON g[‘g: ECL)(FZ)E‘}':’} E;g{'\f
Relay 1 O dd oo da o0 ddod; o 0]
Relay 2 o odoiod o ondgd o []
Relay 3 OO0 g ojod o oodd o []
RFID OO0 o oodoooddol O 0]
LCD Olod odoiod o ondad o 0

Rys. 60 — Uzytkownicy — Ustawienia
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2. Wybierz ,Wyloguj” z pola wyboru u géry i wtacz czytnik RFID dla biezgcego profilu (zaznacz pole w
kolumnie ,Wt."). Kliknij ,Zapisz”, aby zapisac¢ zmiany.

User Profiles @

Log Out ~ | Reset fields
Refresh = Write
ouT ON W A SW SA KeyD Pl PI2 NI N2 WRK DON g[‘g: gfg?:’t Eé-{f\f
Relay 1 O o0 oo O 0o 0 L]
Relay 2 O 00O oot oot 00
Relay 3 O o0 oo o oo i 0]
RFID OO doogoododo gl d []
LCD N I I N A I

Rys. 61 — Ustawienia profilu Wyloguj

Profile uzytkownikdw (Ustawienia — System — Profile uzytkownikéw)

W tej sekcji mozna skonfigurowad dziatanie wyjsé systemu KeyAdvanced /KeyTouch w oparciu o 8 profili
dziatania.

Kazdy uzytkownik moze miec tylko jeden profil dziatania i bedzie odnosit sie wytacznie do
tego profilu.

Aby zmieni¢ wyswietlany profil, nalezy go wybrac z pola u géry:

User Profiles (<)
<

Reset fields

Log Out

¢

Refresh ] Write

ouT ON W A SW SA KeyDN Pl Pi2 NIt N2 WRK DON grg: g?;‘g:’ Eg{v GPRS lI;J%JI:\é\D COM COM COM TRANSI ‘E'?ISII)J(EK EF??Q?%
Flay 1 ¥lO00j0oo/ooolooo/ol o olo O gjlgjgl d | O
Relay 2 MO O|0/o0/0ooloooloololo O o/olg o 0 O
Relay 3 ¥|0 000 000oo0oooololo O 0|00 O ] O
RFID 000/« 0 0000000 o, o0 O o/go/g g | O
Lco MO Olooo0oooooolol oo O ololg o 0 0

Rys. 62

Wysdwietlany profil poczatkowy jest profilem domyslnym i nie zaleca sie jego zmiany, chyba ze jest to
konieczne.

Tabela ma 22 kolumny odnoszace sie do stanéw wewnetrznych urzadzenia, znajdziemy tu WM i AM oraz 3
komparatory.

e Mozliwe jest wiaczenie funkcji CheckTime, ktéra odnosi sie do minut ptatnych.

e Jedli zaznaczono opcje CheckTime, a minuty Pay wynosza 0, uzytkownicy analizowanego profilu nie beda

mogli aktywowad urzadzenia.
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Ponizej opisano niektére z najwazniejszych kolumn w tej sekcji: ,ON”, ,A”, \W”, ,AM”, WM.

e ON: Wskazuje, ze powigzane wyjscie bedzie zawsze aktywne w biezgcym profilu uzytkownika.

e A, W: Oznacza, ze jesli urzadzenie bedzie w stanie alarmu lub ostrzezenia, ktére sy ustawiane w
sygnatach Key, zostang aktywowane odpowiednie wyijscia.

e AM, WM: Dziatajg tak samo jak A i W, ale odpowiednie wyjscie bedzie aktywne do momentu przejscia
karty z wtgczong funkcjg usuwania alarméw (lub na poziomie oprogramowania).
Mozliwe jest uzycie komparatoréw 1,2,3 do indywidualnej analizy czujnikdw, komparatory sg ustawiane w

sekcji Setting Varie Stati.
Zaznaczenie opcji ,Check time”, jesli jest wtgczone, powoduje skalowanie licznika minut.

Gdy licznik osiggnie wartosé 0, aktywacja profilu uzytkownika zostanie zablokowana. Aby ponownie
natadowac licznik, nalezy skorzystad z sekgji Impostazioni contatori (Ustawienia licznikow).

Import-eksport uzytkownikow

Od wersji oprogramowania 3.12A dostepna jest nowa funkcja zarzadzania duzymi listami uzytkownikdw.
Mozliwe jest importowanie lub eksportowanie od jednego do ,n” uzytkownikdw za pomoca jednej operacji. W
odrdznieniu od standardowej procedury stosowanej dla wszystkich parametréw, funkcja ta pozwala na
importowanie nowej listy uzytkownikdw bez zmiany listy juz obecnej w urzadzeniu. Mamy zatem:

Eksport

1. Kliknij przycisk uzytkownicy na ekranie gtdbwnym, a nastepnie ikone ,Eksportuj”

Import / Export n
[ Select User I
|—_ Check Utenza

(VI=

Rys. 63
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2. Wybierz uzytkownikdw do wyeksportowania i kliknij przycisk A

Search folder *

Choose the folder to contain the exported users

v 9 This PC ~
BB Desktop
¢ Documents
¥ Download
= Images
J'ﬁ Music
_§ 3D Objects
‘ Video
2 7 Local disk {C:) v

Create new folde DK Cancel

Rys. 64

3. Zostaniesz poproszony o utworzenie folderu, w ktérym beda przechowywane pliki wyeksportowanych

uzytkownikdéw (dla kazdego uzytkownika tworzony jest plik .usr).

X

Completed with success!

0K

Rys. 65

4. Po zakonczeniu zapisywania wyswietlane sg nowo utworzone pliki.

I » This PC ¢ Desktop * Export User

Fat

Mame

Ltentel.usr

Rys. 66
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Import

1. W menu Uzytkownicy: kliknij przycisk ,importuj” é i wybierz folder zawierajacy pliki .usr, ktére chcesz

zaimportowac.

Search folder e

Select a folder containig .usr files

w I This PC n
» I Desktop
s ¢ Documents
> ¥ Download
» = Images
> B Music
» _jj 3D Objects
> B8 Video
» £ 9 Local disk (C:) v

Create new folder OK Cancel

Rys. 67

2. Oprogramowanie analizuje wybrany folder, identyfikujac i wyswietlajac liste uzytkownikéw dostepnych
do importu.
Import / Export n

[ Select User
|__ Chack Utenza

Log out
giovedi 12 gennaio 2023
2 =
govedi 12 gennaio 2023
2:59 :
-
oe
© 2
Rys. 68

3. Nastepnie zaznacz uzytkownikow, ktérych chcesz dodac do urzadzenia, i potwierdz.
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Rejestry

Ta sekcja stuzy do wyodrebniania danych wygenerowanych przez urzadzenie w okresie, w ktérym byto
aktywne.

Sekcja rejestrow jest uzywana gtdwnie przez uzytkownikow koricowych, ktdrzy nie majg dostepu do portalu
internetowego.

Zasada dziatania tej specjalnej sekcji polega na tym, ze wszystkie dane dotyczace sSrodkdw, ktdrymi
dysponujemy, sg zapisywane i przetwarzane przez uzywany komputer, dzieki czemu nawet jesli nie mamy
dostepu do urzadzenia, mozemy nadal analizowad wartoséci, poniewaz znajdujg sie one na komputerze.

Ustawienia danych podstawowych

Umozliwia wprowadzenie danych podstawowych pojazdu.

Kliknij Ustawienia — Rejestry — Dane podstawowe, pojawi sie ekran:

File Edit Connection Help anagraphic @
Company Search.. Company |
Nome Net/Connection Name Nome
- System
Indirizzo KeyDN Address Indirizzo
Citta Signals —
Miscellaneous City Citta
y  Vehicie ~ Regsslers -
M. anagraphic Vehicle
e Electronic datasi| o Viaren
Modello Special functions
Num. serie Advanced Model Modello
Import | Export
Name Serial Num, MNum. serie
Key_221239487 || Name
| Vehicle name 211119213
x : )
@ GPRS I|:||: ‘-7 i KeyDN Associated device 211119213 69 B
ull (4]
Dewce status Click on the picture to customize it --> OFF, no pow.
External battery 0 % Registers
External voltage 0V
Cumrentdraw 0 A Users A
Tit 48"~ ==
Log profile OFF, no pow. Liiie
- i Read Wik
Active User Diagnostic < > LA e °
Selected vehidle 211119213 -1D: 3 + Ping: 22 ms
Rys. 69

W tym miejscu mozna wprowadzi¢ wszystkie dane dotyczace swojej firmy i pojazdu, w ktérym zainstalowany
jest system Key Advanced / KeyTouch .

Klikajagc na obrazek, mozna zatadowad zdjecie, ktdre bedzie wyswietlane na ekranie gtéwnym po wybraniu
pojazdu.

A Uwaga: Jesli pojazd, w ktérym wprowadzane s zmiany, jest powigzany z podtagczonym
urzadzeniem, informacje z tych pdl zostana zapisane na samym urzadzeniu.

W kazdym przypadku kopia danych jest przechowywana w plikach na komputerze.
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Zarzadzanie pojazdami

Odnoszac sie do rysunku 69, na dole (oznaczonym literg A) znajduje sie rozwijane menu wyboru pojazdu.

Zmiana elementu wybranego w tym polu spowoduje zatadowanie danych wybranego pojazdu.

Dane pojazdu obejmujg réwniez obraz wyswietlany w gtdwnym oknie wraz z danymi rejestracyjnymi firmy i
pojazdu.

Aby ustawic¢ te dane, po wypetnieniu poszczegdlnych pdl nalezy klikngé ikone o " (.powigz z

podtgczonym urzadzeniem”).
A Dane s3 zapisywane zardwno na urzadzeniu, jak i na komputerze.

Dane zapisane na urzadzeniu majg pierwszenstwo przed danymi na komputerze, dlatego
zmiany wprowadzone w trybie offline zostang nadpisane danymi znajdujacymi sie na kluczu w

momencie zapisywania na urzadzeniu.

e Mozna zmienié powigzany obraz, klikajgc na obszar (B) i wybierajac dowolny obraz.

e Aby zmienié¢ urzadzenie powigzane z pojazdem, nalezy zmodyfikowac pole ,Powigzane urzadzenie” w
trybie offline i zapisa¢ zmiany przed podtgczeniem nowego urzadzenia.

Aby wyswietli¢ wszystkie dostepne urzadzenia, nalezy przej$¢ do sekcji rejestréw w trybie offline (bez

podtaczonego urzadzenia).

File Edit Connection Help Registers - Registers @

Company Registers Check kst function

Nome
Select day Start [17/012023- 1436 [ )~ End [7012023-1436 [ | o Y
Indirizzo 0 . »
- Uses Alaims Logs Charts View shock «
Citta [Junsetect
v[v]2023 uD USERNAME a‘;:Tm‘e g:’l‘;rime Duration
Vehicle v [w]January
M 117, Tuesday U:ADA489B1 | userd [20zan1/17 02:3.[2023001/17 08:3. | 00:00:04
il |—]10 Moqqay U:ADA4B9B1 BasicBadge [2023/01/17 0%:3...|2023/01/17 08:3...[ 00:01:45
Modello v [ 112, Thursday ~ ||[u:ADadsoRt | BasicBadge  [2023/01/17 09:3...| 2023001117 09:3.. 00:00:04
Num. serie [C]11, Wednesday
[Ja022

Name
Key_221239487

{==] GPrs -llﬂ[ gf m KeyDN

Dewce status

External battery 0 % Registers
External voltage 0V
Currentdraw 0 A Users < »
Tit 47° 5 Search usemame. Show routes L4 [P
Log profile OFF, no pow. Setlings =)
Active User Diagnostic Elaborate Code 1 Associaion 221239487 Synchronize

Rys. 70
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Odnoszac sie do rysunku 70, réwniez w sekdji rejestréw, w menu po lewej stronie wyswietlone zostang dni

dostepne do przetwarzania.

e Zdtte tto oznacza, ze pliki z tego dnia nie s obecne na komputerze. W rzeczywistoéci, prébujac wybrad je
do przetwarzania, pojawi sie powiadomienie, ze aby kontynuowad, konieczna bedzie synchronizacja pliku.

e Synchronizacje plikdbw mozna réwniez przeprowadzi¢ recznie, naciskajgc przycisk ,Synchronizuj” po

zaznaczeniu pol obok dni, ktdre chcesz zsynchronizowad.

Jesli klikniesz ,,.Synchronizuj” bez zaznaczenia zadnego dnia, zsynchronizowane zostang
WSZYSTKIE pliki znajdujace sie na urzadzeniu (operacja ta czesto zajmuje duzo czasu).

e Podczas synchronizacji i przetwarzania zawsze widoczny jest komunikat oczekiwania, ktéry pokazuje
postep za pomocg dwdch paskéw postepu: gorny pokazuje catkowity postep, a dolny wskazuje postep

biezacego pliku.

W dowolnym momencie mozna przerwac te operacje, naciskajac klawisz Esc. (przerwanie
biezacych operacji nie gwarantuje prawidtowego wyswietlania danych).

A W takiej sytuacji nalezy klikng¢ przycisk ,,

J ", aby ponownie zatadowad wyswietlang
tabele.

Jedli czas oczekiwania jest zbyt dtugi, nalezy przetwarzac kilka dni naraz).

W gdrnej czesci ekranu zawsze widoczny jest pasek, ktéry umozliwia filtrowanie wyswietlanych danych

wedtug daty i godziny:

e Po ustawieniu interesujgcego Cie przedziatu czasowego kliknij przycisk ,, l ", aby zastosowac filtr.

e Aby przywrdcié, naciénij przycisk ,, : I " (Odswiez).

® Przycisk , " po nacisnieciu tworzy plik Excel zawierajgcy wszystkie dane przedstawione w tabelach

~Wykorzystanie” i ,Alarmy”.
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Synchronizacja plikow rejestrow
W sekgji ,Regstri” (Rejestry) na liscie dni dostepnych do przetwarzania te, ktére nalezy zsynchronizowaé,

zostang wyswietlone na z6ttym tle.

— O *
Registers - Registers @

Registers Check list function
Select day Start [1701/2023-1436 [0~ |  Ena [17012023-1436 [~ | Y
0 ~ | Uses Alarms Logs Charts View shock "
DUnseiect all S 3
12023 tart top "
v le]January uiD USERNAME -t DataTime Duration
17 Tuesday 1 userd 2023/01/17 09:3...|2023/01/17 02:3.. 00:00:04
[ 116, Monday - 1 i 2023/01/17 09:3...[2023/01/17 08:3..| 00:01:45
DWZT}‘IUI’SCIEY U:ADA4B2B1 BasicBadgs 2023/01/17 09:3...|2023/01/17 02:3.. 00:00:04
[111. wednesday
[2022

Dzierh moze zostad przeanalizowany tylko wtedy, gdy plik znajduje sie na komputerze. Jesli tak
nie jest, oprogramowanie poprosi o potwierdzenie synchronizacji w momencie wystania

zadania.

Jesli chcesz recznie zsynchronizowad poszczegdlne pliki, zaznacz pola obok wybranych dni i nacisnij przycisk

SYNCHRONIZUJ

- O *
Registers - Registers @

Reqgisters  Check kist function
Select day Start [17/01/2023-1436 [+ | End |17/01/2023-14:36 [ = , '
0 -
Uses Alams Logs Charts Viewshock <«
|:|Unse|ecl all P p
tart top .
v
v|v]2023 uiD USERNAME % DataTime Duration
~ [v|January
A4B2E1 userl) 20230117 09:3...|2023/01/17 02:3...| 00:00:04
2023/01/17 09:3..| 00:01:45

BasicBadge 2023/01/17 0%:3...

U:ADA4BSB1
20230117 02:3... (20230117 02:3...[ 00:00:04

U:ADA488B81 BasicBadge

i 1i

Search usemame. Show routes

Code 1 Association 221230487 Synchronize

Elaborate

Jedli nacisniesz przycisk SYNCHRONIZU) bez uprzedniego zaznaczenia zadnego dnia,
oprogramowanie pobierze z urzadzenia wszystkie pliki, ktére nie zostaty jeszcze

zsynchronizowane.
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Przegladanie danych

Wybierz jeden lub wiecej dni, zaznaczajgc odpowiednie pola, a nastepnie kliknij PRZETWORZ. Poczekaj na

zakoniczenie operacji.

- O X
Registers - Registers @

Registers Check list function

Select day Start [17/01/2023-1436 [~ | End [1701/2023-14:36 [~ | , T
0 =
Uses Mlarms Logs Charts View shock ‘a
[ Junsetect al S S
#2023 tart top N
?E.Ianuary uiD USERNAME o Do Fime Duration
7. A489B1 userd 2023/01/17 02:3...|2023/01/17 08:3.. 00:00:04
[ 116, Monday U:ADA4BZB1 BasicBadge 2023/01/17 09:3...|2023/01/17 09:3...| 00:01:45
[ 112, Thursday U:ADA4BEB1 BasicBadge 2023/01/17 08:3...|2023/01/17 08:3...| 00:00:04
[ 111, wednesday
- [[J20z2
< >
Search usemame Show routes “’ p
Elaborate - Code 1 Associalion 221239487 Synchronize

Tabele obok zostang wypetnione wtasnie przetworzonymi danymi (mozna wtaczy¢ tryb petnoekranowy).

Dostepne sg nastepujace sesje rejestru:

Woykorzystanie — O >
Alarmy Registers - Registers (<)
Log
Wykresy Start [17/01/2023-1436 [~ | End |1701/2023-1436 [ - | 7 '
b

Wyswietl Uses Alarms Logs Charls View shock g ¢

. I i I IEFDOKIARE Start Stnp M irmtioes |
zderzenie
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Sekcja Wykorzystanie
Sekcja wykorzystania zawiera wszystkie przypadki wykorzystania pojazdu w podanych datach wyszukiwania.
Dla kazdego wykorzystania mozna przeanalizowad:

e uzytkownika (oznaczonego identyfikatorem UID i nazwg uzytkownika USERNAME)
e date i godzine rozpoczecia

e date i godzine zakornczenia

e czas trwania

e ewentualne alarmy lub ostrzezenia

e liczba prébek, na ktérych analizowano zuzycie.

A Ewentualne kolejne kolumny mozna ustawié¢ dynamicznie w sekgji ,Czujniki”.

e W przypadku urzadzen wyposazonych w GPS mozna dla kazdego uzycia wyswietli¢ trase za pomoca

przycisku ,Wyswietl trasy”.
e Po otwarciu ,Wirtualnej mapy” wybierz z tabeli uzycie, ktérego trase chcesz przeanalizowad.

e Wirtualna mapa posiada funkcje odtwarzania trasy, ktéra pozwala analizowad pozycje i czas punkt po

punkcie.

Sekcja Alarmy
Sekcja alarméw zawiera wszystkie alarmy wykryte przez urzadzenie i wyswietla je w tabeli Alarmy.

Uses Alarms Logs Charls View shock

DateTime D USERMAME PROFILE SENSOR VALLUE LEVEI
20230117 14:28:32 00000000 OFF, na paw. Accaleration 0.8g 4
20230117 14:28:35 00000000 OFF, na paw. Accaleration 19 4

Rys. 71 — Alarmy

Wskazane sa:

e czasalarmu

e UID (jesli wystepuje): jesli alarm NIE wystapit podczas uzytkowania, UID bedzie miato warto$¢ 00000000,
a nazwa uzytkownika bedzie pusta

e profil, podczas ktérego wystapit alarm (w powyzszym przypadku profil 3, czyli stan spoczynku bez
zasilania zewnetrznego)

e typ czujnika (w tym przypadku przyspieszenie)

e ewentualna wartos¢

® poziom

W dolnej czeéci mozna przeprowadzi¢ wyszukiwanie wedtug nazwy czujnika (pole rozréznia wielkosé liter)
oraz, obok, zaznaczy¢ opcje ukrywania alarméw, ktdére wystgpity, gdy zaden uzytkownik nie korzystat z
urzadzenia.
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Sekcja Log

Sekcja Log zawiera liste poszczegdlnych plikéw dziennika, ktére zostaty wygenerowane przez urzadzenie i
przetworzone przez komputer.
W tej tabeli mozna analizowad poszczegdlne logi, a takze informacje o czujnikach powigzanych z kazdym

logiem.
Po wybraniu wiersza w tabeli ponizej wyswietlg sie szczegéty tego pliku.

Klikniecie ,Wyswietl na mapie” spowoduje wyswietlenie mapy wskazujacej punkt, do ktérego odnosi sie dany

log.
Uses Alarms Logs Charts View shock ¢“
Time latitude longitude GPS Status Profile USER
L >
Ty
Description Value Alarm
Pitch * 1 Motinalam
Acc | Xg 0.04 Warning L
Acc | Y g -0,01 Mot inalarm -
Acc|Zg 0,87 Repeated ala ~.-
Movameant sen... 0 Mot inalarm -
Code 1 Assocahon 221239487 Synchronize
Rys. 72 - Log

e Zielone logi odpowiadajg logom normalnym, zétte to ostrzezenia, a czerwone to alarmy.

e Dla kazdego pojedynczego logu mozna zatadowac punkt na mapie (w ten sam sposdb, jak w poprzednim
rozdziale) i powigzane czujniki (po prawej stronie tabeli).

e Tabela logéw zawiera wszystkie stany urzadzenia i zazwyczaj nie jest wykorzystywana przez uzytkownika
koncowego, a jedynie w fazie diagnostyki.

e Klikajgc na EKSPORTUJ, plik mozna zapisa¢ w formacie .txt.
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Wykresy

W sekgji ,Wykresy” wybierz z listy 4 dostepnych wykreséw ten, ktdéry chcesz przeanalizowad dla kazdego

czujnika, a nastepnie kliknij ,Pokaz wykresy”, aby otworzy¢ wybrane okna:

Uses Alarms Logs Charls View shock o "_
Code Multiplier Description Show in:
E4 0.1 Spead Kmih Chart 1 v
Bl 0.1 Accelerationg  Chart 1 -
B2 0,01 Acc| % g Chart 2
B3 0,01 Acc|Yg Chart 2

lII Show chart “‘ .

Rys. 73 - Wykresy

Mozliwe jest wprowadzenie wielu wartosci do tego samego wykresu i wyswietlenie maksymalnie czterech

okien jednoczesnie.

Po wybraniu wartosci do wyswietlenia kliknij ,Pokaz wykresy” u dotu, aby narysowac wykresy.

wybierajac mniejsza liczbe dni.

Wybierajagc wiecej czujnikdéw dla tego samego wykresu, nalezy zwrdci¢é uwage na

Uwaga: W zaleznosci od ilosci wprowadzanych danych tadowanie wykreséw moze trwaé
dtuzej lub krécej. Jesli czas ten jest zbyt dtugi, nalezy zamknaé okno i powtdrzyé operacje,
A stosowany mnoznik
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1.2 1.2 - Speed Km/h
~— Acceleration g
1 1
T 1
08 08
06 06
04 0.4
02 0.2
0 0

2014/05/26 14:49:27  2014/05/26 16:34:24 2014/05/26 16:49:26

Rys. 74 — Wykres (przyktad)

e W oknie wykresu mozna zmieni¢ grubos¢ linii, zmienié kolor tta i wtgczyé symbol wskazujgcy na wykresie

rézne wartosci przyjete przez czujnik.

e W grupie ,Na osi Y2” wymienione s3 analizowane czujniki, a obok nich znajduje sie pole wyboru, ktére po

zaznaczeniu przenosi wykres odpowiedniego czujnika na 0$ Y2 (po prawej stronie), umozliwiajgc w ten

sposdb wyswietlanie w wielu skalach.

e Przesuwajac kursor w dowolnym miejscu wykresu, wyswietla sie dymek wskazujgcy wartosé czujnika w

tym konkretnym punkcie. Za pomocg kétka myszy mozna zmieniad powiekszenie wykresu, aby powiekszy¢

lub pomniejszy¢ okreslony obszar.

e Mozna réwniez powiekszyé obraz, rysujac prostokat w obszarze, ktdry chcesz powiekszyé. W menu, ktére

otwiera sie po kliknieciu prawym przyciskiem myszy, mozna zresetowac powiekszenie, aby wyswietli¢ caty

wykres i, w razie potrzeby, wydrukowad biezgcy widok.
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Sekcja Wyswietl zderzenie

Po zderzeniu mozna wyswietli¢ wykres, ktdry wskazuje na trzech ortogonalnych rzutach, w ktérym obszarze

pojazdu doszto do zderzenia:

File Edit Connection Help Registers - Registers (<)
Company Registers Check kst function
Select day Start |17/01/2023-14:42 A End (170012023 - 14:42 B 7 Y
Indinizzo 0 3 »
B Uses Alarms Loas Charts View shock ”
Citta [ Junsetect ail
v [ 2023
Vehicle v |:|.Ianuary
== e
Modello [Tha,m
Num. serie I, ww
[ 2022

Name
Key_221239847

X Detail

EGPRS lIUH Q. i KeyDN Right shock  2.835
| | P - e B Back shock 1.32g

— hole 0,005
Left shock 0.00g

Dewce status

External battery 0 % Registers ot shock 5.0
External voltage 0V ront shock 0.00g
Currentdraw 0 A Users Bump 0.54g
Tilt -48° - 7]
Log profile OFF, no pow. S ¢ >
Active User Diagnostic Elaborate Code 1 Association 221239487 Synchronize

Rys. 75 - Zderzenie

Aby wyswietli¢ ten rodzaj wykresu, nalezy znalezé na liscie alarmdéw najsilniejsze zderzenie; klikng¢ na
warto$d¢, aby tabela stata sie niebieska; a na koniec klikngé przycisk ,Wyswietl zderzenie” w prawym dolnym

rogu.
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Via Vizzano 44 - 40037
Sasso Marconi (BO)
+39 05118893470
info@kiwitron.com
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